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Quick Start

PowerFlex 40 Adjustable
Frequency AC Drive
FRN 2.xx ' ‘

This Quick Start guide summarizes the basic steps needed to install,
start-up and program the PowerFlex 40 Adjustable Frequency AC Drive.
The information provided Does Not replace the User Manual and is
intended for qualified drive service personnel only.

For detailed PowerFlex 40 information including EMC instructions,
application considerations and related precautions refer to the
PowerFlex 40 User Manual, Publication 22B-UMO001... on the CD
supplied with the drive or at www.ab.com/manuals/dr.

General Precautions

ATTENTION: The drive contains high voltage capacitors which take
time to discharge after removal of mains supply. Before working on
drive, ensure isolation of mains supply from line inputs [R, S, T (L1,
L2, L3)]. Wait three minutes for capacitors to discharge to safe voltage
levels. Failure to do so may result in personal injury or death.”

Darkened display LED:s is not an indication that capacitors have
discharged to safe voltage levels.

ATTENTION: Equipment damage and/or personal injury may result
if parameter A092 [Auto Rstrt Tries] or A094 {Start At PowerUp] is
used in an-inappropriate application. Do not use this function without -
considering applicable local, national and international codes,
standards, regulations or industry guidelines.

ATTENTION: Only qualified personnel familiar with adjustable .
frequency AC drives and associated machinery should plan or
implement the installation, start-up and subsequent maintenance of the
system. Failure to comply may result in personal injury and/or
equipment damage.

ATTENTION: This drive contains ESD (Electrostatic Discharge)
sensitive parts and assemblies. Static control precautions are required
when installing, testing, servicing or repairing this assembly.
Component damage may result if ESD control procedures are not
followed. If you are not familiar with static control procedures,
reference A-B publication 8000-4.5.2, “Guarding Against Electrostatic
Damage” or any other. applicable ESD protection handbook.

ATTENTION: An incorrectly applied or installed drive can result in
component damage or a reduction in product life. Wiring or application
errors, such as, undersizing the motor, incorrect or inadequate AC
supply, or excessive ambient temperatures may result in malfunction of
the system.
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Mounting Considerations

e Mount the drive upright on a flat, vertical and level surface.

Frame |Screw Size Screw Torque DIN Rail
B M4 (#8-32)  |1.56-1.96N-m (1417 Ib-in) |35 mm
C M5 (#10-24)  |2.45-2.94 N-m (22-26 Ib.-in.) |-

® Protect the cooling fan by avoiding dust or metallic particles.
¢ Do not expose to a corrosive atmosphere.
¢ Protect from moisture and direct sunlight.

Minimum Mounting Clearances

See page 16 for mounting dimensions. M (2150"""‘)
4in.,
y (o] 9 [¢]
4 120mm
. 4.7in)
3 ) Q] Mounting Option A
No clearance required  |flodoboll  lodobo
between drives. &ooq) IBceo
) O amssrsty
Mounting Option B [> Powerfoy Powertie
o o
A 120mm
¥ (47in)

c r
[ [

Ambient Operating Temperatures

Ambient Temperature Enclosure Rating Minimum Mounting
Minimum | Maximum Clearances
40°C (104°F) IP 20/Open Type Use Mounting Option A
-10°C (14°F) IP 30/NEMA 1/UL Type 11" | Use Mounting Option B
50°C (122°F) | IP 20/Open Type Use Mounting Option B

(" Rating requires installation of the PowerFlex 40 IP 30/NEMA 1/UL Type 1 option kit

General Grounding Requirements

Important: Remove the MOV to ground jumper if the
drive is installed on an ungrounded distribution system.

Tighten screw after jumper removal.

Jumper
Location

CE Conformity

Refer to the PowerFlex 40 User Manual on the CD supplied with the
drive for details on how to comply with the Low Voltage (V) and
Electromagnetic Compatibility (EMC) Directives.



Specifications, Fuses and Circuit Breakers

Drive Ratings ’ )
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Catalog ‘| Output Ratings | Input Ratings , Branch Circuit Protection g?sv;?;ation
Number ‘ Voliage l . ' 140M M%% I IP20 Open
kW (HP) |Amps |Range |kVA |Amps |Fuses | Protecto Contactors| Watts
100 - 120V AC (£10%) - 1-Phase Input, 0 - 230V 3-Phase Output )
22B-V2P3N104 10.4 (0.5) |23 90-132 [1.15 |9.0 15 140M-C2E-C16100-C12 |30
22B-V5PON104 |0.75(1.0) |5.0 90-132  |245 j203 |36 140M-D8E-C20{ 100-C23 |56
22B-V6PON104 |1.1(1.5) |6.0 90-132 (3.0 (240 (40 140M-F8E-C32{ 100-C37 |70
200 - 240V AC (£10%) ~ 1-Phase!! Input, 0 - 230V 3-Phase Output
22B-A2P3N104 |0.4(0.5) |23 180-264 |1.15 |6.0 10 140M-C2E-B63| 100-C09 |30
22B-A5PON104 10.75(1.0) |5.0 180-264 |2.45 (120 (20 140M-C2E-C16/100-C12 | 55
22B-ABPON104 [1.5(2.0) |8.0 '[180-264 (40 [180 |30 140M-D8E-C20|100-C23 |80
22B-A012N104 |2.2(3.0) |120 [180-264 {55 250 |40 140M-F8E-C32 [ 100-C37 | 110
200 - 240V AC (£10%) - 3-Phase Input, 0 - 230V 3-Phase OQutput )
228-B2P3N104 |0.4(0.5) |23 180-264 [1.15 {25 |6 140M-C2E-B40| 100-C07 |30
228-B5PON104 |0.75(1.0) |5.0 180-264 |2.45 |57 10 140M-C2E-C10|100-C09 |55
22B-BBPON104 [1.5(2.0) |8.0 180-264 (4.0 |95 15 140M-C2E-C16|100-C12 |80
22B-BO12N104 12.2(3.0) (120 [180-264 |55 |[165 (26 140M-C2E-C16| 100-C23 | 115
22B-B017N104 13.7(5.0) |[17.5 [180-264 (86 {210 (35 140M-F8E-C25| 100-C23 | 165
22B-B024N104-|5.5(75) |24.0 |180-264 [11.8 |26.1 |40 140M-FBE-C32 [ 100-C37 | 226
22B-BO33N104 {7.5(10.0) |33.0 [180-264 [16.3 |346 |60 . 140M-GBE-C45| 100-C60 | 290
380 - 480V AC (£10%) - 3-Phase Input, 0 - 460V 3-Phase Output )
22B-D1P4N104 |0.4 (0.5) |[1.4 342-528 (14 (1.8 3 140M-C2E-B25| 100-C07 |30
22B-D2P3N104 |0.75 (1.0} |23 342:528 |23 (32 6 140M-C2E-B40| 100-C07 |40
22B-D4PON104 [1.5(2.0) |40 342-528 (4.0 |57 10 140M-C2E-B63| 100-C09 |60
22B-D6PON104 |2.2(3.0) |6.0 342:528 159 (7.5 15 140M-C2E-C10| 100-C09 |90
22B-DO1ON104 14.0(5.0) [10.5 (342528 [103 (130 (20 140M-C2E-C16(100-C23 | 150
22B-D012N104 155(7.5) (120 |[342-528 [11.8 (142 (25 140M-D8E-C20( 100-C23 | 160
22B-DO17N104 |7.5(10.0) [17.0 [342-528 [168 (184 (30 140M-D8E-C20| 100-C23 | 200
22B-D024N104 |11.0(15.0) [24.0 [342-528 {234 (260 (50 140M-F8E-C32 [ 100-C43 [ 285
460 - 600V AC (£10%) - 3-Phase Input, 0 - 575V 3-Phase Output
22B-E1P7N104 |0.75(1.0) |1.7 414-660 (2.1 |23 6 140M-C2E-825 [ 100-C09 | 40
22B-E3PON104 |1.5(2.0) [3.0 414-660 |3.65 (3.8 6 140M-C2E-B40( 100-C09 | 60
22B-E4P2N104 |2.2(3.0) (4.2 414660 |52 (53 10 140M-C2E-B63| 100-C09 | 90
22B-E6P6N104 |4.0(50) (6.6 414660 |81 (83 15 140M-C2€-C10{100-C09 | 150
22B-E9PIN104 |55(7.5) (9.9 414-660 |121 (112 |20 140M-C2E-C16| 100-C16 {160
22B-E012N104 [7.5(10.0) [122 [414-660 [14.9 [13.7 . |25 140M-C2E-C16] 100-C23 {200
22B-E019N104 [11.0(15.0) [19.0 [414-660 [23.1 (241 |40 140M-DBE-C25 100-C30 | 285

() 200-240V AC - 1-Phase drives are also available with an integral EMC filter. Catalog suffix
changes from N104 to N114.

@ Refer to the Bulletin 140M Motor Protectors Selection Guide, publication 140M-SG001... to
determine the frame and breaking capacity required for your application.
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Input/Output Ratings ‘ Approvals - =™ pry
Output Frequency: 0-400 Hz (Programmable) @“‘5"“ @CS" 22 o
Efficiency: 97.5% (Typical) ( E EMC DirecﬁéeN 35%3376 -

Bic: EN suma e 1, EN 500822

Digital Control Inputs {Input Current = 6mA} f Analog Control Inputs

SRC {Source) Mode: SNK (Sink) Mode: 4-20mA Analog: 250 ohm input impedance
18-24V =0ON 0-6V=0ON 0-10V DC Analog: 100k ohm input impedance
0-6V = OFF

18-24V = OFF External Pot: 1-10k ohms, 2 Watt minimum
Contro! Output '

Programmable Output (form C relay) » Opto Outputs Analog Outputs (10 bit)
Resistive Rating: 3.0A at 30V DC, 3.0A at 125V AC, 3.0A at 240V AC 30V DC, 50mA 0-10V, 1k ohm Min.
Inductive Rating: 0.5A at 30V DC, 0.5A at 125V AC, 0.5A at 240V AC Non-inductive 4-20mA, 525 ohm Max.

Fuses and Circuit Breakers

Recommended Fuse Type: UL Class J, CC, T or Type BS88; 6V (550V) or equivalent.
Recommended Circuit Breakers: HMCP circuit breakers or equivalent,

Protective Features

Motor Protection: Izl overload protection - 150% for 60 Secs, 200% for 3 Secs (Provides Class 10 protection)
Overcurrent: 200% hardware limit, 300% instantaneous fault

Over Voltage:  100-120V AC Input - Trip occurs at 405V DC bus voltage (equivalent to 150V AC incoming line)
200-240V AC Input - Trip occurs at 405V DC bus voltage (equivalent to 230V AC incoming line)
380-460V AC Input - Trip occurs at 810V DC bus voltage (equivalent to 575V AC incoming line)
460-600V AC Input - Trip occurs at 1005V DC bus voltage (equivalent to 711V AC incoming line)

Under Voltage: 100-120V AC Input - Trip occurs at 210V DC bus voltage (equivalent to 75V AC incoming line)
200-240V AC Input - Trip occurs at 210V DC bus voltage (equivalent to 150V AC incoming line}
380-480V AC Input - Trip occurs at 390V DC bus voltage (equivalent to 275V AC incoming line)
460-600V AC Input - If P042 = 3 *High Voltage™ trip occurs at 487V DC bus voltage (344V AC incoming line};
I P042 =2 “Low Voltage” trip occurs at 390V DC bus voltage (275V AC incoming fine)
Control Ride Through: Minimum ride through is 0.5 Secs - typical value 2 Secs
Faultless Power Ride Through: 100 milliseconds
Dynamic Braking

Internal brake IGBT included with all ratings. Refer to Appendix B of the PowerFlex 40 User Manal on CD for DB resistor
ordering information.
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Power Wiring

Power Wire Rating Recommended Copper
Wire

Unshielded 600V, 75°C (167°F) THHN/THWN 15 Mils insulated, dry location
Anixter OLF-7xxxxx,

Shielded 600V, 75°C or 90°C (167°F or 194°F) RHH/
RHW-2

Belden 29501-29507 or
equivalent :

Shielded Tray rated 00V, 75°C or 90°C (167°F or 194°F) A TVTRNKA0
RHH/RHW-2 ' equivalent
Power Terminal Block

B Frame C Frame

TA3 UMt VT2 W3

RL1 S22 TA3 UMY VM2 WT3 P2 P1

SN S I T TS Y Y i)
NN Y VS )
DC- DC+ BR+ BR- @ @ DC- 'DC+ BR+ BR- & ©
Terminal () | Description
R/L1,S2 | 1-Phase Input
R/L1, S/L2, T/L3 | 3-Phase Input
um Yo Motor U Switch any two motor
VT2 ToMotor VT2 = (ie..(@ leads to change
W3 To Motor W/T3 e j forward direction.
DC Bus Inductor Connection (C Frame drives only.)
The C Frame drive is shipped with a jumper between
P2, P1 Terminals P2 and P1. Remove this jumper only when a DC w
Bus Inductor will be connected. Drive will not power up
without a jumper or inductor connected.
DC+, DC- DC Bus Connection -
BR+, BR- Dynamic Brake Resistor Connection
©) Safety Ground - PE

" Important: Terminal screws may become loose during shipment. Ensure that all
terminal screws are tightened to the recommended torque before applying power to

the drive.

Power Terminal Block Specifications

Frame |Maximum Wire Size )| Minimum Wire Size @ | Torque
B 53mm2(10AWG)  |[13mmZ(16AWG)  |1.7-2.2 N-m (16-19 Ib-in.)
c 8.4 mm? (8 AWG) 1.3mm2 (16 AWG)  [2.9-3.7 N-m (26-33 [b.-in.)

@ Maximum/minimum sizes that the terminal block will accept - these are not
recommendations.
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Input Power Conditions

Input Power Condition

Corrective Action

Low Line Impedance (less than 1% line reactance)

Greater than 120 kVA supply transformer

Install Line Reactor"
or Isolation Transformer

or Bus Inductor - 5.5-11 kW
(7.5-15 HP) drives only

Line has power factor correction capacitors

Line has frequent power interruptions

Line has intermittent noise spikes in excess of
6000V (lightning)

Install Line Reactor
or Isolation Transformer

Phase to ground voltage exceeds 125% of normal
line to line voltage

Ungrounded distribution system

.

Remove MOV jumper to ground.

or Install isolation Transformer
with grounded secondary if
necessary.

240V open delta configuration (stinger leg)

Install Line Reactor

M Referto Appendix B of the PowerFlex 40 User Manual on CD for accessory ordering

information.

/O Wiring Recommendations

Wire Type(s) Description Minimum Insulation
Rating
Belden 8760/9460 0.8 mm2(18AWG), twisted pair, 100% shield ’
(or equiv.) - with drain. 300V
60 degrees C
Belden 8770 0.8 mm (18AWG) 3 conductor, shielded for| (140 degrees F)
(or equiv.) remote pot only.

@

-If the wires are short and contained within a cabinet which has no sensitive circuits,

the use of shielded wire may not be necessary, but is always recommended.

I/O Terminal Block Specifications

Frame

Maximum Wire Size | Minimum Wire Size ®

Torque

B&C 1.3mm? (16 AWG)

0.13 mm? (26 AWG)

0.50.8 N-m (4.4-7 Ib-in.)

) Maximum / minimum that the terminal block will accept - these are not

recommendations.

Refer to the PowerFlex 40 User Manual on CD for maximum power and

control cable length recommendations.
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Control W|r|ng Block Dlagram

0-10V {or +10V) Input

%) N -

@
Enable
pical Typlcal
Jumper — U] SRz Wiring  SNK Wiring
Stop
% ————(—)—o 0y —0 | 0
I 2
Start/Run FWD ~ o o
Direction/Run REV ~ o] o
Digital Common
Digital Input 1 . o
Digital Input 2 o] o
Digital Input 3 ol o o
Digital Input 4 - o—-‘ o
Opto Common
240V 1 soavDC
T +10vV .| +lovDC

U]

Analog Common
™1 4-20mA input f f%?usr} be
— " - ohm
Ry NO. o e e ] y 2 Watt Min,
Relay Common [~ l i 20mh ' | Analog Outout @
—j b oy gl Opto Output 1 Common o
Refay N.C. R3 pto Vutp 24V
1 Opto Qutput 2
gov EC el
0m, — .
Non-inductive [ RS485 Shield
\\/L 177
] ' 4
0-10V - Analog Output Select Enable( )
! - 1 ENBLQJumper
U 0-20mA NV, 0102 03 04 0506 07 08 09
BB B OIOIOIOINIDIOION0]
SNK = . RS485
-’E] 4112 13 14 15 16 17 18 1 -] (DS
| — SRC ! GD g
30V OC | 125V AC | 240V AC INF 1
Resistive |  3.0A 3.0A 3.0A
Inductive |  0.5A 0.5A 0.5A
Important: I/O Terminal 01 is always a coastto StOp  “puss (St Source] | Stop O Terminal 01 Stop
input except when P036 [Start Source] is set to Keypad Per P37 Coast
“3-Wire” control. In three wire control, IO Terminal 01 &Wire Per P37 Per P37
is controlied by P37 [Stop Mode]. All other stop wire Per PUS7 Coast
RS485 Port Per P037 Coast

@)

sources are ¢controlled by P037 [Stop Mode).

Important: The drive is Shipped with a jumper installed between I/O Terminals 01 and 11. Remove
this jumper when using /O Terminal 01 as a stop or enable input.

Two wire control shown. For three wire control use a momentary input 51 on l/O Terminal 02 to
command a start. Use a maintained input o—% for /O Terminal 03 to change direction.

When using an opto output with an inductive load such as a relay, install a recovery diode parallel

to the relay as shown, to prevent damage to the output. .

When the ENBL jumper is removed, I/0 Terminal 01 will aiways act as a hardware enable, causing
a coast to stop. Refer to the PowerFlex 40 User Manual on CD for more information.
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Control I/O Terminal Designations

No. |Signal Default Description Param.
R1 [RelayN.O. Fault Normally open contact for output refay. A055
R2 | Relay Common - Common for output refay.
R3 |Relay N.C. Fault Normally closed contact for output refay. A055
Analog Output Sefect 0-10V Sets analog output to either voltage or current. Setting must match
DIP Switch A085 {Analog Out Sel).
Sink/Source Source (SRC) Inputs can be wired as Sink (SNK) or Source (SRC) via DIP Switch
DIP Switch setting.
01 |stop™ Coast The factory installed jumper or a normally closed | P036
input must be present for the drive to start.
02 |Start/Run FWD Not Active Command comes from the integral keypad by defautt.| P036, P037
03 | Direction/Run REV | Not Active To disable reverse operation, see AQ95 [Reverse | pogp, pog7,
DlSab'e]. - | A09S
04 |Digital Common |- For digital inputs. Electronically isolated with digital
inputs from analog I/O and opto outputs.
05 !Digital Input 1 Preset Freq Program with A051 [Digital In1 Sel]. AQ51
06 |Digital Input 2 Preset Freq Program with A052 [Digital In2 Sel]. A052
07 |Digital Input 3 Local Program with A053 [Digital In3 Sel]. A053
08 |Digital Input 4 Jog Forward Program with A54 [Digital in4 Sef]. A054
09 |Opto Common - For opto-coupled outputs. Electronically isolated with
opto outputs from analog |/O and digital inputs.
11 [+24VDC - Referenced to Digital Common.
Drive supplied power for digital inputs.
Maximum output current is 100mA.
12 [+10VDC - Referenced to Analog Common. P038
Drive supplied power for 0-10V external
potentiometer.
Maximum output current is 15mA.
13 [s1ovin @ Not Active For external 0-10V (unipolar) or +10V (bipolar) input | P038,
’ supply (input impedance = 100k ohm) or A051-A054,
potentiometer wiper. A123, A132
14 | Analog Common |- For 0-10V In or 4-20mA In. Electronically isolated
with analog inputs and outputs from digital /O and
| opto outputs. .
15 [4-20mAIn®@ Not Active For external 4-20mA input supply PO38,
(input impedance = 250 ohm). A051-A054,
A132
16 | Analog Output OutFreq 0-10 The defautt analog output is 0-10V. To coverttoa | A065, AO66
current value, change the Analog Output Select DIP
Switch to 0-20mA. Program with A065 [Analog Out
Sel]. Max analog value can be scaled with AO66
{Analog Out High].
Maximum Load:  4-20mA = 525 ohm (10.5V)
0-10V = 1k ohm (10mA)
17 | Opto Output 1 MotorRunning Program with A058 [Opto Out1 Sel] A058, A059,
A064
18 | Opto Output 2 At Frequency Program with A061 [Opto Out2 Sel} A0B1, A062,
A0B4
19 | RS485 (DSI) Shield |- Terminal should be connected to safety ground - PE
when using the RS485 (DS!) communications port,

See Footnotes (1) and (4) on page 7.

@ 0-10V In and 4-20mA In are distinct input channels and may be connected simultaneously.
Inputs may be used independently for speed control or jointly when operating in PID mode.
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Prepare For Drive Start-Up

ATTENTION: Power must be applied to the drive to perform the
following start-up procedures. Some of the voltages present are at
incoming line potential. To avoid electric shock hazard or damage to
equipment, only qualified service personnel should perform the
following procedure. Thoroughly read and understand the procedure
before beginning. If an event does not occur while performing this
procedure, Do Not Proceed. Remove All Power including user
supplied control voltages. User supplied voltages may exist even when
main AC power is not applied to the drive. Correct the malfunction. ,
before continuing.

Before Applying Power to the Drive

1. Confirm that all inputs are connected to the correct terminals and are
secure. » ’

2. Verify that AC line power at the disconnect device is within the rated
value of the drive.

3. Verify that any digital control power is 24 volts.

4. Verify that the Sink (SNK)/Source (SRC) Setup DIP Switch is set to
match your control wiring scheme. See page 7 for location.

Important: The default control scheme is Source (SRC). The Stop
terminal is jumpered (I/O Terminals 01 and 11) to allow
starting from the keypad. If the control scheme is changed
to Sink (SNK), the jumper must be removed from I/O
Terminals 01 and 11 and installed between 1/O Terminals
01 and 04. , '

5. Verify that the Stop input is present or the dn’ve will not start.

Important: If I/O Terminal 01 is used as a stop input, the jumper
between I/0 Terminals 01 and 11 must be removed.

Applying Power to the Drive
6. Apply AC power and control voltages to the drive.

7. Familiarize yourself with the integral keypad features (see next page)
before setting any Program Group parameters.

Start, Stop, Direction and Speed Control '

Factory default parameter values allow the drive to be controi]ed from
the integral keypad. No programming is required to start, stop, change
direction and control speed directly from the integral keypad.

Important: To disable reverse operation, see A095 [Reverse Disablé].

If a fault appears on power up, refer to page 17 for an explanation of the
fault code. For complete troubleshooting information, refer to the
PowerFlex 40 User Manual on the CD supplied with the drive.
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Integral Keypad
g ) e \
{ (1] (3] “Menu | Description
i P g 3 Il | s | 4 |Display Group (View Only) ‘
Rev fo MERTZ Consists of commonly viewed drive operating
PROGRAM FAULT - \r conditions.
0 O @ 0] P Basic Program Group
Consists of most commonly used
@ @ @ programmable functions.
(6] 0. 00 j@ ﬂ édvancedfProgram Group . o
‘ onsists of remaining programmable functions,
~ D &
o Fault Designator
F Consists of list of codes for specific fault
: conditions. Displayed only when fault is present.

J . J
No.|LED LED State Description
@ |Run/Direction  |Steady Red |Indicates drive is running and commanded motor direction.
Status Flashing Red | Drive has been commanded to change direction. Indicates
actual motor direction while decelerating to zero.
@ |Alphanumeric | Steady Red  |Indicates parameter number, parameter value, or fault code.
Display Flashing Red | Single digit flashing indicates that digt can be edited.
Al digits flashing indicates a fault condition.
© |Displayed Units | Steady Red | Indicates the units of the parameter value being displayed.
@ | Program Status |Steady Red | Indicates parameter value can be changed.
@ |Fault Status Flashing Red |Indicates drive is faulted.
@ |Pot Status Steady Green | Indicates potentiometer on Integral Keypad is active.
o Start Key Status | Steady Green |Indicates Start key on Integral Keypad is active.
The Reverse key is also active unless disabled by A095
[Reverse Disable].
No.|Key Name Description
Escape Back one step in programming menu.
© Cancel a change to a parameter value and exit Program
Mode.
Select Advance one step in programming menu.
Select a digit when viewing parameter value.
Up Arrow Scroll through groups and parameters.
@ @ Down Arrow | Increase/decrease the value of a flashing digit.
Enter Advance one step in programming menu.
@ » Save a change to a parameter value.
(9] Vor Potentiometer | Used to control speed of drive. Default is active.
€, 0 Controlled by parameter P038.
Start Used to start the drive. Default is active.
@ Controlled by parameter P036.
Reverse Used to reverse direction of the drive. Default is active.
@ Controlled by parameters P036 and A095.
Stop Used to stop the drive or clear a fault.
' This key is always active.
Controlled by parameter P037.
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Viewing and Editing Parameters _
The last user-selected Display Group parameter is saved when power is removed and is
displayed by default when power is reapplied.

The following is an example of basic integral keypad and display functions. This example
provides basic navigation instructions and illustrates how to program the first Program

Group parameter. ‘

Step

Key(s)

Example Displays

1.

When power is applied, the last user-selected
Display Group parameter number is briefly
displayed with flashing characters. The display
then defaults to that parameter's current value.
(Example shows the value of d001 [Output
Freq] with the drive stopped.)

. Press Esc once to display the Display Group

parameter number shown on power-up. The
parameter number will flash.

. Press Esc again to enter the grodp menu. The

group menu letter will flash.

. Press the Up Arrow or Down Arrow to scroll

through the group menu (d, P and A).

. Press Enter or Sel to enter a group. The right

digit of the last viewed parameter in that group
will flash.

. Press the Up Arrow or Down Arrow to scroll

through the parameters that are in the group.

. Press Enter or Sel to view the value of a

parameter. If you do not want to edit the value,
press Esc to return to the parameter number.

. Press Enter or Sel to enter program mode to

edit the parameter value. The right digit will
flash and the Program LED will illuminate if the
parameter can be edited. :

. Press the Up Arrow or Down Arrow to change

the parameter value. If desired, press Sel to
move from digit to digit or bit to bit. The digit or
bit that you can change will flash.

10.Press Esc to cancel a change. The digit will

stop flashing, the previous value is restored and
the Program LED will turn off.

Or

Press Enter to save a change. The digit will stop
flashing and the Program LED will turn off.

11. Press Esc to return to the parameter list.

Continue to press Esc to back out of the
programming menu.

If pressing Esc does not change the display,
then d001 [Output Frequency] is displayed.
Press Enter or Sel to enter the group menu.

o (D)
(=or (&)

Eo @
@9 @D

e
& (D

nn
g

o VOLTS
© AMPS
© HERTZ

PROGRAM FAULT

n

=R,

- ———

o VOLTS
o AMPS
© HEATZ

PROGRAM FAULT

d0

rn
U

o VOLTS
o AMPS
© HERTZ

1%
PROGRAM FAULT

hEN

o VOLTS
o AMPS
© HERTZ

T
PROGRAM FAULT

]
30

c

o VOLTS
o AMPS
© HERTZ

PROGRAM FAULT

r
L

23

* VOLTS
o AMPS
© HERTZ

%
PROGRAM FAULT
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See the PowerFlex 40 User Manual on CD for more information on parameters.

Display Group Parameters

No. (Parameter lMinIMax Display/Options
d001 |[Output Freq) [0‘0/[Maximum Freq) 0.1 Hz
d002 |[Commanded Freq] |0‘0/[Maximum Freq) 0.1 Hz
d0o3 ][Oulpul Current) |0~00/Drive Amps x 2 0.01 Amps
d004 ][Oulpul Voltage] 0/Drive Rated Volts 1VAC-
doos |[DC Bus Voltage] Based on Drive Rating |1 VDC
d006 |{Drive Status] 0/1 (1 = Condition True) |Bit3 Bit2 i
Decelerating ~ Accelerating  Forward Running
d007- |[Fault x Code) F2/F122 F1
d009 ‘
d010 |[Process Display] 0.00/9999 0.01-1
d012 |(Contro! Source] 0/9 Bit 1 = Speed Command Bit 0 = Start Command
(See P038; 9 = “Jog Freq") {See P036; 9 ="Jog")
d013 {[Contrl in Status] 0/1 (1 =Input Present)  |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
DBTransOn  Stopinput  Dir/REV In Start/FWD In
d014 |[Dig In Status] 0/1 (1 = Input Present)  |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
Digitat In 4 Digital In3  Digital In 2 Digital In 1
d015 |[Comm Status] 0/1 (1 = Condition True)  |Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
CommError ~ DSIOption  Transmitting  Receiving
do16 |[Control SW Ver) 1.00/99.99 0.01
d017 |[Drive Type) 1001/9999 1
d018 |[Elapsed Run Time]  |0/9999 Hrs 1=10Hrs
d019 [Testpoint Data] |0fFFFF 1 Hex
d020 |[Analog In 0-10V] |0~0/1 00.0% 0.1%
d021 |{Analog In 4-20mA} |0.0/100.0% 0.1%
d022 }{Output Power] 0.00/(Drive Power x 2)  ]0.01 kW
d023 |[Output Powr Fetr]  0.0/180.0 deg 0.1deg
d024 |{Drive Temp} 0/120 degC 1degC
d025 ([Counter Status] 0/9999 1
d026 |[Timer Status) 0.0/9999 0.1 Secs
d028 |[Stp Logic Status] 077 1
d029 |[Torque Current] IO 00/(Drive Amps x 2)  [0.01 Amps
Smart Start-Up with Basic Program Group Parameters
The PowerFlex 40 is designed so that start up is simple and efficient. The Program Group
contains the most commonly used parameters.
@ = Stop drive before changing this parameter.
No. |Parameter [Min/Max Display/Options Default
P031 |[Motor NP Volts] |20!Drive Rated Volts 1VAC Based on Drive Rating
(O] |set to the motor nameplate rated volts.
P032 |[Motor NP Hertz] |15/400 Hz 1Hz 60 Hz
@ Set to the motor nameplate rated frequency.
P033 |[Motor OL Current} |0.0/(Drive Rated Ampsx2) (0.1 Amps Based on Drive Rating
Set to the maximum allowable motor current.
P034 |{Minimum Freq] |0.0/40040 Hz 0.1Hz 0.0Hz
Sets the lowest frequency the drive will output
continuously.
P035 |[Maximum Freq] [0/400 Hz 1Hz 60 Hz
Sets the highest frequency the drive will output.
P036 |[Start Source] o 0= :Keypag"(‘) 0
Sets the control scheme used to start the drive. ; : ..gw:;g
U] " ; ; 3="2-WLvl Sens”
s dsai by A0S [verse i, (1= 2 H Speet
6 = “Momt FWD/REV"




See the PowerFlex 40 User Manual on CD for more information on parameters.
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@ = Stop drive before changing this parameter.
No. |Parameter . Min/Max Display/Options Default
pli
P037 |[Stop Mode] o9 0="Ramp, CFF:((:; ‘ o
Active stop mode for all stop sources [e.g. kegpad, ; z "(D:?:ag}"age cpi
run forward (/O Terminal 02), run reverse (I/ 3 — “DCBrkAuto.CF" "
Terminal 03), RS485 port] except as noted below. 4 - “Ramp’
Important: 1/0 Terminal 01 is always a coast to 5 - “Coasg"
stop input except when P036 [Start Source] is set 6 - “DC Brake”
for “3-Wire" control. When in three wire control, /O 7 - “DC BrakeAuto”
Terminal 01 is controlled by PO37 [Stop Mode]. 8 = ‘Ramp+EM B.CF"
9 = “Ramp+EM Brk"
(1) Stop input also clears active fautt.
P038 |[Speed Reference} |017 0= :Drive Pot’ i 0
Sets the source of the speed reference to the drive ; = .g‘tf(;{}a,‘r':ri?
Important: When A051 or A052 [Digital Inx Sel} is 3= “4-20mA Fn e
set (0 option 2, 4,5, 6, 13 or 14 andthe digilal [ - proset Frot
input is active, A051, A052, A053 or A054 will 5 - “Comm Por?’
override the speed reference commanded by this 6 - “Stn Logic”
parameter. Refer to Chapter 1 of the PowerFlex 40 7 - ‘;Anﬁ IngMqu’
User Manual on CD for details. - 9
P033 |[Accel Time 1) |0‘0/600.0 Secs 10.1 Secs 10.0 Secs
Sets the rate of acce! for all speed increases.
P040 |[Decel Time 1] |0.1/600.0 Secs 0.1 Secs 10.0 Secs
Sets the rate of decel for all speed decreases.
P041 |[Reset To Defalts] |0/1 0 = “Ready/idle” 0
(O] |Resets all parameter values to factory defaults. 17= Factory Rsef
P042 |[Voliage Class]  [2/3 2 = “Low Voltage” (480V) 3
(G |3ets the voltage class of 600V drives, 3= "High Voitage” (600V)
Advanced Group Parameters d
No. |Parameter Min/Max Display/Options . Default
A051 {[Digital In1 Sel] 0/26 0 = “Not Used” 13 =10V In Ctr" 4
1/0 Terminal 05 1="Acc & Dec 2", 14 =“20mA In Crl"”
A052 ([Digital In2 Sel] 2="Jog’ 15 ="PiD Disable” 4
/0 Terminal 06 13 =“Aux Fault” 16 ="MOP Up”
A053 |(Digital In3 Sel] . 4 = “Preset Freq” 17 ="MOP Down” 5
I/0 Terminal 07 5="Local’ 18 = “Timer Start”
A054 ([Digital Ind Sel] 6 = “Comm Port” 19 = “Counter In” i
@ 1/0 Terminal 08 7 = "Clear Fault” 20 = "Reset Timer”
8 = “RampStop,CF” 21 = “Reset Countr”
9 = “CoastStop,CF” 22 = "Rset Tim&Cnt”
10 = “DCInjStop,CF” 23 =“Logic In1”
11 ="Jog Forward” 24 ="Logic In2”
12 ="Jog Reverse” 25 = "Current Lmt2”
26 = "Anlg lnvert”
A055 |[Relay Out Sel] 0/22 0 = “Ready/Fault” 11 ="“Logic In 1” 0
1 = "At Frequency” 12 ="Logic In 2
2 = “MotorRunning” 13="Logic1&2"
3 ="“Reverse” " 14 ="Logic 1 or 2"
4 = “Motor Overld” 15 = “StpLogic Out”
5="Ramp Reg” 16 = “Timer Out”
6 = “Above Freq" 17 =“Counter Out”
7 = “Above Cur” 18 = “Above PF Ang”
8 = “Above DCVolt” 19="Anlg In Loss"
9 = “Retries Exst’ 20 = “ParamControl”
10 = "Above Anig V" 21 = “NonRec Fault’
22 = “EM Brk Cntrl”
A056 |[Relay Out Level] 0.0/9999 0.1 o 0.0
A058 |[Opto Quti Sel] 0/22 0 = “Ready/Fault’ 11 ="LogicIn 1" 2
A061 ([Opto Out2 Sel] 1 = “At Frequency” 12 ="“Logic In 2" 1
2 = "MotorRunning” 13="Logic 1 & 2"
3 ="Reverse” 14 = “Logic 1 or 2"
4 = “Motor Overld” 15 = “StpLogic Out”
5 = “Ramp Reg” 16 = “Timer Out” -
6 = “Above Freq” 17 = “Counter Out’
7 ="Above Cur’ 18 = “Above PF Ang”
8 = “Above DCVolt” 19 = “Anlg In Loss”
- 19 = “Retries Exst” 20 = “ParamContro!”
10 = “Above Anig V" 21 =“NonRec Fault’
22 =“EM Brk Cntri”
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See the PowerFlex 40 User Manual on CD for more information on parameters.

No. |Parameter [Min/Max Display/Options Default
AQ59 ([Opto Outt Level]  |0.0/9999 0.1 0.0
A062 ([Opto Out2 Level] ‘
A055, A058 & AQ61 Setting | A056, A059 & AS2 Min/Max
§ 0/400 Hz
7 0/180%
8 0/815 Voits
10 0/100%
16 0.1/9999 Secs
17 1/9999 Counts
18 1/180 degs
20 on
A04 {(Opto OutLogic]  [0/3 T 0
A064 Option Opto Outt Logic Opfto Qut2 Logic
0 NO {Normatty Open) NO (Normally Open)
1 NG (Normally Closed) NO (Normatly Open)
2 NO {Normally Open) NC (Normally Closed)
3 NC (Normally Closed) NC (Normally Closed)
A065 |[Analog Out Se]  [0/20 1 0
X Maximum Output Value ] B
Option Qutput Range Minimum Output Value | [Analog Out High} DIP Switch Position
0 “OutFreq 0-10° [ 0-10V 0V=0Hz PO35 i Freq] 0-10V
1*0utCurr 0-10° | 0-10V OV =0Amps 200% Drive Rated FLA 010V
2 *QutVolt 010" 0-10v 0V =0 Volts 120% Drive Rated Output Volts 0-10V
3"0utPowr 0-10° | 0-10V OV=0kW 200% Drive Rated Power 0-10V
4°TstData 0-10° [ 0-10V 0V = 0000 65535 (Hex FFFF) O-tov
5 “OutFreq 0-20° | 0-20 mA 0mA=0Hz P35 Freq] 0-20 mA
6 ‘OutCurr 0-20° [ 0-20 mA 0mA=0Amps 200% Drive Rated FLA 0-20 mA
7 “OutVolt 0-20° 0-20mA \| 0mA =0 Volts 120% Drive Rated Output Valts 0-20 mA
8 "OutPowr 0-20° | 0-20 mA 0mA=0kwW 200% Orive Rated Power 0-20 mA
9 “TstData 0-20" [ 0-20 mA 0 mA = 0000 65535 (Hex FFFF) 0-20 mA
10 *OutFreq 4-20" | 4-20mA 4AmA=0Hz PO35 [Maxi Freq) 0-20 mA
11 "0utCurr 4-20° | 4-20 mA 4 mA =0 Amps 200% Drive Rated FLA 0-20 mA
12 *OutVolt 4-20° | 4-20 mA 4mA =0 Volts 120% Drive Rated Output Volts 0-20 mA
13 "QutPowr 4-20" | 4-20 mA AmA =0 kW 200% Drive Rated Power 0-20 mA
14 “TstData 4-20" | 4-20 mA 4 mA = 0000 65535 (Hex FFFF) 0-20 mA
15 "OutTorg 010" | 0-10V 0V =0 Amps 200% Drive Rated FLA 0-10V
16 “OutTorq 0-20" | 0-20 mA 0mA =0 Amps 200% Drive Rated FLA 0-20 mA
17 *0utTorg 4-20" | 4-20 mA 4mA =0 Amps 200% Drive Rated FLA 0-20 mA
18 *Setpnt 0-10 0-10V 0V=0% 100.0% Setpoint Setting 010V
19 *Setpnt 0-20" | 0-20mA 0mA =0% 100.0% Setpoint Setting 0-20 A
20 “Setpnt 4-20° 4-20mA 4mA = 0% 100.0% Setpoint Setting 020 mA
A066 !{Analog Out High] 0/800% 1% 100%
A067 [Accel Time 2) 0.0/600.0 Secs 0.1 Secs 20.0 Secs
A068 |[Decel Time 2] 0.1/600.0 Secs 0.1 Secs 20.0 Secs
A069 |[Imemal Freq] 0.0/400.0 Hz 0.1 Hz 60.0 Hz
A070 [[Preset Freq O] [0.0/400.0 Hz 0.1 Hz 0.0 Hz
A071 |[Preset Freq 1] 5.0Hz
AQ72 |[Preset Freq 2] 10.0 Hz
AQ73 |[Preset Freq 3 20.0 Hz
AQ74 |[[Preset Freq 4 30.0 Hz
AQ75 |[Preset Freq 5] 40.0 Hz
A076 |[Preset Freq 6] 50.0 Hz
AQ77 |[Preset Freq 7] 60.0 Hz
()70 activate [Preset Freq 0] set PO38 [Speed Reference] to option 4.
Input State Input State Input State @
of Digital In 1 of Digitat In 2 of Digital In 3 Frequency Source Accel / Decel Parameter Used
(/0 Terminal 05) | (/O Terminal 06} | (/O Terminal 07)
0 0 0 Preset Freq 0 [Accel Time 1]/ [Decet Time 1
1 0 Preset Freq 1 [Accel Time 1]/ [Dece! Time 1
0 1 0 Preset Freq 2 [Accel Time 2] / [Dece! Time 2)
] 1 0 Preset Freq 3 [Accel Time 2] / [Decel Time 2
0 0 1 Preset Freq 4] [Accel Time 1]/ [Dece! Time 1
1 0 1 Preset Freq 5] [Acce! Time 1]/ [Dece! Time 1
0 1 1 Preset Freq 6 [Accel Time 2] / [Dece! Time 2]
1 1 1 _{Preset Freq 7] [Accel Time 2} / [Decel Time 2]
@ When a Digltal Input Is set to *Accel 2 & Decel 2", and the input Is active, that input overrides the settings in this table.
AQ78 |[Jog Frequency] I0.0/[Maximum Freq] |0.1 Hz 10.0 Hz
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No. |Parameter Min/Max - Display/Options Default
A079 ([Jog AccelDecel]  {0.1/600.0 Secs 0.1 Secs 10.0 Secs
A080 |[DC Brake Time] 0.0/99.9 Secs 0.1 Secs . 0.0 Secs
A setting of 99.9 Secs = Continuous .
A081 {[DC Brake Level] 0.0/(Drive Amps x 1.8) |0.1 Amps . Amps x 0.05
A082 |[DB Resistor Sel] 0/99 0 = “Disabled” 2 = "NoProtection” 0
: @ 1 =“Normal RA Res” 3-99 = % of Duty Cycle
A083 |[S Curve %) 0/100% 1% 0% {Disabled)
A084 |[Boost Select] 0/14 Settings in % of base voltage. 8
Only active when A125 [Torque Perf Mode)is |0 = “Custom V/HZ" 7 ?5'_1115‘('\_?{,)
set to 0 “V/HZ". Variable Torque  Constant Torque
' 1="300,VT”  5="0.0,n0lR" 10="10.0,CT
2=3.0, V" 6="0.0° 11=2"125,CT
3="40:0,VT" 7="25CT" 12="150,CT"
4="450,VT"  8="5.0,CT 13=17.5,CT"
) 9='75,CT" 14=200,CT
A085 ([Start Boost] |0.0/25.0% 0.1% 2.5%
Only active when A084 [Boost Select) and A125 [Torque Perf Mode] are set to “0”.
A0B6 |[Break Voltage] |0.0/1 00.0% |0.1%_' 25.0%
Only active when A084 [Boost Select] and A125 [Torque Perf Mode] are set to *0”.
A087 |(Break Frequency] |040/400.0 Hz |0.1 Hz 15.0 Hz
Only active when A084 [Boost Select] and A125 [Torque Perf Mode] are setto 0",
A088 |[Maximum Voltage] |20/Rated Volts 1VAC Rated Volts
A089 ![Current Limit 1] 0.1/(Orive Amps x 1.8) 10.1 Amps Amps x 1.5
A090 |[Motor OL Select] {072 0 =“No Derate” 1 = “Min Derate” 0
2 = “Max Derate”
A091 |[PWM Frequency]  [2.0/16.0kHz 0.1 kHz 4.0 kHz
A092 |[Auto Rstrt Tries] 0/9 1 0
A093 |[Auto Rstrt Delay) 0.0/300.0 Secs 0.18ecs . |1.0 Secs
ADO4 |[Start At PowerUp] 101 0 = “Disabled” 1 = “Enabled” 0
A095 |[Reverse Diéable] -jon 0 = “Rev Enabled” 1 = “Rev Disabled” 0
AQ96 |[Flying StartEn} - {0/ - 0 = “Disabled” 1 = “Enabled” 0
A097 |[Compensation] 0/3. 0 = “Disabled” 2 = "Mechanical’ 1
1 = “Electrical’ 3="Both” . .
A098 |[SW Current Trip] 0.0/(Drive Amps x 2) 0.1 Amps 0.0 (Disabled)
A099 |[Process Factor] 0.1/993.9 0.1 30.0
A100 |[Fault Clear} 072 |0 ="Ready/\dle” 1 = “Reset Fault” [V
@ 2 =“Clear Buffer’ |
A101 ([Program Lock] 0/9999 0= “Unlocked” 1 ="Locked" 0
A102 [[Testpoint Sel] 400/FFFF 1Hex 1400
A103 |[Comm Data Rate] |0/5 0="1200" 3="9600" 3
: ’ 1 ="2400" 4="19.2K
Power to drive must be cycled before any ~ ugpnnt —u
changes will affect drive operation. 2 ="4800 5="384K
A104 |[Comm Node Addr] /247 1 100
Power to drive must be cycled before any
changes will affect drive operation.
A105 |[Comm Loss Action] {0/3 0 = “Fault’ 2 =“Stop”
1= “Coast Stop” .3 ="Continu Last’
A106 |[Comm Loss Time]  [0.1/60.0 Secs 0.1 5.0
A107 ({Comm Format] 0/2 0 =""RTU 8-N-17 3="RTU 8-N-2"
; 1="RTU 8-E-1" 4="RTU 8-E-2"
Power to drive must be cycled before any . » “u "
changes will affect drive operation. 2="RTU8-0-1 5="RTU8-0-2
A108 ([Language] 110 1 = “English’ 6 = "Reserved” 1
2 = “Frangais” 7 = “Portugués”
3 = “Espariol” 8 = “Reserved”
4 = “ltaliano” 9 = “Reserved”
5 = “Deutsch” 10 = “Nederlands”
A109 [[Anlg Out Setpt] ~ [0.0/100.0% 0.1% 0.0%
A110 |{AnigIn 0-10V Lo}  (0.0/100.0% 0.1% -10.0%
(o)
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See the PowerFlex 40 User Manual on CD for more information on parameters.

No. |Parameter Min/Max DléplaleptIons Default
A111 |{Anlg In 0-10V Hi}  [0.0/100.0% 0.1% 100.0%
A112 |[Anlg In4-20mA Lo]  {0.0/100.0% 0.1% 0.0%
A113 {[Anlg Ind-20mA Hi]  {0.0/100.0% 0.1% 100.0%
A114 |[Slip Hertz @ FLA]  10.0/10.0 Hz 0.1 Hz 2.0Hz
A115 |[Process Time Lo]  [0.00/99.99 0.01 0.00
A116 |[Process Time Hi]  |0.00/99.99 0.01 0.00
A117 |[Bus Reg Mode] il 0 = “Disabled” 1 =“Enabled” 1
A118 {[Current Limit 2] 0.1/(Drive Amps x 1.8) |0.1 Amps Amps x 1.5
A119 |[Skip Frequency] 0/400 Hz 1Hz 0 Hz
A120 |[Skip Freq Band] 0.0/30.0 Hz 0.1 Hz 0.0 Hz
A121 |[Stall Fault Time] 0/5 0 ="60 Seconds” 3="360 Seconds” 0

1="120 Seconds” 4 =480 Seconds”

2 = ‘240 Seconds” 5 = “Flt Disabled”
A122 ([Analog In Loss] 0/6 0 = “Disabled” 4 ="Min Freq Ref” 0

1="Fault (F29)" 5 = “Max Freq Ref"

2= "Stop” 6 =“Int Freq Ref”

3 =“Zero Ref"
A123 {[10V Bipolar Enbl]  |0/1 0 = “Uni-Polar In" 1 ="Bi-Polar In” 0
A124 |[Var PWM Disable] [0/ 0 = “Enabled” 1 = “Disabled” 0
A125 |[Torque Perf Mode]  {0/1" 0="VH?" 1="Sensrls Vect" 1
A126 |[Motor NP FLA} 0.1/(Drive Amps x 2)  |0.1 Amps Rated Amps
A127 |[Autotune) 0/2 0 = “Ready/Idle” 2 = “Rotate Tune” 0

1 = "Static Tune”
A128 |[IR Voltage Drop] 0.0/230.0 VAC 0.1 VAC Rated Volts
A129 |[Flux Current Ref]  0.00Motor NP Volts]  [0.01 Amps Rated Amps
A130 |[PID Trim Hi} 0.0/400.0 0.1 60.0
A131 |{PID Trim Lo] 0.0/400.0 0.1 0.0
A132 |[PID Ref Sel] 0/8 0= "PID Disabled” 5 = “Setpnt, Trim" 0

1 = “PID Setpoint’ 6 = “0-10V, Trim"

2 = “0-10V Input” 7 = “4-20mA, Trim’

3= "4-20mA Input® 8 = “Comm, Trim"

) 4 = “Comm Port’

A133 |(PID Feedback Sel] {0/2 0="0-10V Input” 2 = “Comm Port” 0

1 =“4-20mA Input”
A134 ([PID Prop Gain] 0.00/99.99 0.01 0.01
A135 |[PID Integ Time} 0.0/999.9 Secs 0.1 2.0
A136 |[PID Diff Rate) 0.00/99.99 {1/Secs)  |0.01 0.00
A137 |{PID Setpoint] 0.0/100.0% 0.1% 0.0%
A138 |[PID Deadband) 0.0/10.0% 0.1% 0.0%
A139 ([PID Preload] 0.0/400.0 Hz 0.1 Hz 0.0 Hz
A140- |[Stp Logic 0-7) 0001/0AFF 4 Digits 00F1
At47 : For a list of digit options, refer to the PowerFlex 40

User Manual on the CD supplied with the drive.
A150- [Stp Logic Time 0-7] {0.0/999.9 Secs 0.1 Secs 30.0 Secs
A157
A160 |[EM Brk Off Delay]  [0.01/10.00 Secs 0.01 Secs 2.00 Secs
A161 |[EM Brk On Delay]  10.01/10.00 Secs 0.01 Secs 2.00 Secs
A162 |[MOP Reset Sel) [Vl 0 = “Zero MOP Ref” 1 = “Save MOP Ref" 1
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Fault Codes

To clear a fault;bress the Stop key, cycle power or set A100 [Fault Clear] to 1 or

2. ¥

No. |Fault Description

F2  |Auxifiary Input!" Check remote wiring. ) .

F3  |Power Loss Monitor the incoming AC line for low voltage or line power interruption.

F4  |UnderVoltage™ Monitor the incoming AC line for low voltage or line power interruption.

F5  |OverVoltage™ Monitor the AC line for high line voltage or transient conditions. Bus overvoltage can also be
caused by motor regeneration. Extend the decel time or install dynamic brake option. -

F6  |Motor Stalled™ Increase {Accel Time x] or reduce load so drive output current does not exceed the current set

) by parameter A089 [Current Limit].

F7  |Motor Overload™  |An excessive motor load exists. Reduce load so drive output current does not exceed the
current set by parameter P033 [Motor OL Current].

F8  |Heatsink OviTmp" |Check for blocked or dirty heat sink fins. Verify that ambient temperature has not exceeded 40°C
(104°F)'for 1P 30NEMA 1/UL Type 1 installations or 50°C (122°F) for Open type instaflations.

Check fan.

F12  |HW OverCurrent Check programming. Check for excess load, improper DC boost setting, DC brake voits set too
high or other causes of excess current. .

F13 |Ground Fault Check the motor and external wiring to the drive output terminals for a grounded condition.

F29  |Analog Input Losst™ [An analog input is configured to fault on signal loss. A signal loss has occurred.

F33 |Auto Rstrt Tries Correct the cause of the fault and manually clear.

F38 |Phase Uto Gnd Check the wiring between the drive and motor. Check motor for grounded phase.

F39 |Phase V1o Gnd Replace drive if fault cannot be cleared.

F40 |Phase W to Gnd 77

F41  |Phase UV Short Check the motor and drive output terminal wiring for a shorted condition.

F42 |Phase UW Short Replace drive if fault cannot be cleared.

F43 _[Phase VW Short ,

F48 |Params Defaulled  |The drive was commanded to write default values to EEPROM. Clear the fault or cycle power to
the drive. Program the drive parameters as needed.

F63 |SW OverCurrent™  [Check load requirements and A098 [SW Current Trip] setting.

F64  |Drive Overload Reduce load or extend Accel Time.

F70  Power Unit Cycle power. Replace drive if fault cannot be cleared.

F71  |NetLoss The communication network has faulted.

F80 {SVC Autotune The autotune function was either cancelled by the user of failed.

F81 |Comm Loss if adapter was not intentionally disconnected, check wiring to the port. Replace wiring, port
expander, adapters or complete drive as required. Check connection. An adapter was
intentionally disconnected. Turn off using A105 [Comm Loss Action].

F100 |Parameter Checksum |Restore factory defaults.

F122 |)/O Board Fail Cycle power. Replace drive if fault cannot be cleared.

m

Auto-Reset/Run type fault. Configure with parameters A092 and A093.
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Drive Dimensions
PowerFlex 40 Frames — Ratings are in kW and (HP)

Frame |120V AC - 1-Phase {240V AC - 1-Phase |240V AC - 3-Phase [480V AC - 3-Phase [600V AC - 3-Phase
B 04 (05 0.4(05) 04(0.5) 22(30) [04(05) 22(30) (0.75(1.0) 4.0(5.0)
0.75(1.0) 0.75 (1.0) 0.75(1.0) 3.7(50) [0.75(1.0) 40(5.0) |1.5(2.0
1.1(1.5) 1.5(2.0) 1.5(2.0) 1.5(2.0) 22(30
c 22(3.0) 55(7.5) 55(7.5) 11.0(15.0) 55&7.5) 11.0(15.0)
75(10.0) 7.5(10.0) 7.5{10.0)
PowerFlex 40 AC Drive
A c Dimensions are in millimeters and (inches).
e _D"_:l_j_ | 1 Weights are in kilograms and (pounds).
ool ||| U+ 7
ayelel) A B lc |p [E |F |welght
#Jﬂ ﬂ“ﬂ“ﬂﬂﬂ”ﬂ B [100 {180 [136 [87 [168 l874 (22
e — [ : {3.94) {(7.09) |(5.35) |(3.43) |(6.61) |(3.44) |(4.9)

C [130 [260 [180 [116 [246 |- |43
6.1 102 |74 sy |@n (95)

b . 8= !
55 (022)

Communication, RF Filter, 1P 30/NEMA 1/UL Type 1 Option Kits

fo— B —y 794 (3.11) e—1070 (421) @ %5
[:;4.1 (2.52)—») |+ 86.0 (2.60) -» (1.12)
- 5 g 406 (1.60) 24.0 tosa) .
1 T . |58 (101 ? 22 — osn
MH”MWH = 087 C O Q
i 1 =1 0O be Sk
S —¥ 1009 :
| =Y
TS oSl s IS SANYeS
i) (B 7 &Y
I sscasenll e
e T ;a B Frame - 22-JBAB C Frame - 22-JBAC
0 — ts—108.7 (4.28)
¢ l L—922(363)
— 775 (3.05) 692 (2.72) o 35
Fso.o (1.97) 5.7 (180 (1.12)
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O Kurzanleitimg

- PowerFlex 40-

> BPBP D

Frequenzumrichter
FRN 2.xx

In dieser Kurzanleitung wird beschrieben, wie Sie den PowerFlex 40-
Frequenzumrichter installieren, in Betrieb nehmen und programmieren.

Die hierin enthaltenen Informationen sind jedoch kein Ersatz fiir das
Benutzerhand- buch und sind nur fiir qualifiziertes FU-Wartungspersonal
vorgesehen, . :

Genauere Informationen iiber den PowerFlex 40, einschlieBlich EMV-Hinweise,
Anwendungsaspekte und die entsprechenden sicherheitstechnischen Hinweise
finden Sie im Benutzerhandbuch des PowerFlex 40, Publikation 22B-UMOOL...
auf der dem FU beigepackten CD oder unter www.ab.com/manuals/dr.

Aligemeine Vorsichtshinweise

ACHTUNG: Der FU enthilt Hochspannungskondensatoren, die sich erst
nach gewisser Zeit nach dem Trennen vom Netz entladen. Vor Arbeiten am
Frequenzumrichter muss sichergestellt werden, dass die Netzspannung von den
Netzanschliissen [R, S, T (L1, L2, L3)] getrennt ist. Drei Minuten warten, bis
die Kondensatoren sich auf eine ungefahrliche Spannung entladen haben.
Nichtbeachtung kann schwere oder todliche Verletzungen zur Folge haben.

Eine dunkle LED-Anzeige bedeutet nicht, dass sich die Kondensatoren auf eine
ungefihrliche Spannung entladen haben.

ACHTUNG: Die sachwidrige Verwendung des Parameters A092 [Fhl
Neustartvers] oder A094 [Autostart] kann'zu Schiden am Gerit und/oder
Verletzungen fiihren. Diese Funktionen sind nur unter Beachtung der lokal,
national und international geltenden Gesetze, Standards, Vorschriften und der
in der Industrie geltenden Bestimmungen anzuwenden.

ACHTUNG: Die Planung und Ausfiihrung der Installation sowie die
Inbetriebnahme und spitere Wartung des Systems sollte nur von qualifiziertem
Fachpersonal ausgefiihrt werden, das mit Frequenzumrichtern und den daran
angeschlossenen Maschinen vertraut ist. Zuwiderhandlungen konnen zu
Personen- und/oder Sachschiden fiihren.

ACHTUNG: Dieser FU enthilt Teile und Baugruppen, die empfindlich auf
elektrostatische Entladung reagieren. Bei der Installation, Priifung und Wartung
oder Reparatur des Geriits miissen deshalb Vorsichtsmanahmen getroffen
werden, um solch eine elektrostatische Entladung zu verhindern, da
Komponenten andernfalls beschidigt werden kdnnen. Sollten Sie mit dem
Verfahren zur Verhinderung statischer Entladung nicht vertraut sein, zichen Sie
bitte die A-B-Publikation 8000-4.5.2. ,,Guarding' Against Electrostatic Damage*
oder ein entsprechendes Handbuch heran.

ACHTUNG: Wird ein FU nicht ordnungsgemiB eingesetzt bzw. installiert,
konnen Komponenten beschidigt und die Lebensdauer des Produkts dadurch
verkiirzt werden. Verdrahtungs- bzw. Anwendungsfehler, wie z. B.
unzureichende MotorgriBe, falsche oder unzureichende Netzversorgung und zu
hohe Umgebungstemperaturen, konnen zu Fehlfunktionen im System fiihren.
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Erléuterungen zum Aufstellen des FUs

¢ Befestigen Sie den FU aufrecht an einer flachen, senkrechten und ebenen

Fliche.

Baugréfe |SchraubengréBe | Anzugsmoment DIN-Schiene
B M4 (#8-32) 1,56-1,96 Nm 35mm

c M5 (#10-24) 2,45-2,94 Nm -

o Das Kihl gebldse vor Staub und Metallpartikeln schiitzen.
e Keiner korrosiven Umgebung aussetzen.
¢ Vor Feuchtigkeit und direktem Sonnenlicht schiitzen.

Beim Aufstellen zu beachtende Mindestabstinde

Einbauabmessungen finden Sie auf Seite 16.

Befestigungsoption A
Kein Abstand zwischen
FUs erforderlich.

Befestigungsoption 8 lD

— ) =

Umgebungs-/Betriebstemperatur

Umgebungstemperatur Schutzant Beim Aufstellen 2u beachtende
Minimum Maximum Mindestabsténde
40°C ) IP 20/offen Befestigungsoption A verwenden
-10°C IP 30/NEMA 1/UL-Typ 17 Befestigungsoption B verwenden
50°C IP 20/offen Befestigungsoption B verwenden

) Nennwert erfordert die Installation des PowerFlex 40-Optionskits P 30/NEMA 1/UL-Typ 1.

Allgemeine Voraussetzungen fiir die Erdung

Briicken

Standort der

Wichtig: Die Briicke MOV/Erde sollte entfernt werden, wenn der FU
in einem nicht geerdeten Verteilungssystem installiert wird.

Ziehen Sie die Schraube nach dem Entfernen der Briicke fest.

Erlauterung der EU-Richtlinien

Einzelheiten zur Einhaltung der Niederspannungs- und der EMV-Richtlinie
finden Sie im PowerFlex 40-Benutzerhandbuch auf der im Lieferumfang des FUs
enthaltenen CD.
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Sicherungen und Leistungsschalter - Technische Daten

Ausgangsnennwerte | Eingangsnennwerte | Netzstromietungsschutz _ Verlustieistung

Besteftnummer . ‘ Spargnungﬂ - \ Motorsghutzschalter | Uberbriickungs

) kW A bereich kVA | A | Sicherungen| 140 schitze P20 offen (W)
100-120 V AC (£10 %) - Einphaseneingang, 0-230 V AC-Dreiphasenausgang ]
22B-V2P3N104 |04 23 90-132 11,15 [90 {15 140M-C2E-C16 100-C12 30
228-V5PON104 0,75 50 90-132 245 |20.3 |35 © | 140M-D8E-C20 100-C23 56
22B-V6PON104 |11 6,0 90-132. 30 [240]40 140M-F8E-C32 100-C37 * |70
200240 V AC (£10 %) - Einphasen®”) eingang, 0-230 V AC-Dreiph gang
22B-A2P3N104 {04 2.3 180-264 1,15 |60 |10 140M-C2E-B63 100-C03 * 30
22B-A5PON104 0,75 50 180-264  |245 |12,0]20 140M-C2E-C16 100-C12 55
22B-ABPON104 |15 8,0 180-264 40 [180]30 140M-DBE-C20 100-C23 80
228-A012N104 2,2 120 | 180-264 55 (250(40 140M-F8E-C32 100-C37 10
200-240 V AC (+10 %) - Dreiphaseneingang, 0-230 V AC-Dreiphasenausgang
22B-B2P3N104 10,4 23 180-264 115 |25 [6 140M-C2E-B40 100-C07 30
228-85PON104 | 0,75 50 180-264 245 |67 |10 140M-C2E-C10 100-C09 55
22B-B8PON104 |16 8,0 180-264 40 (95 [15° 140M-C2E-C16 100-C12 80
228-B012N104 | 2,2 120 (180264 (55 [155|25 140M-C2E-C16 100-C23 115
22B-BO17N104 | 3,7 17,5 | 180-264 86 |210(35 140M-FBE-C25 100-C23 165
22B8-B024N104 {55 240 |180-264 11,8 (26,140 140M-F8E-C32 100-C37 226
228-B033N104 |75 330 [180-264 16,3 (34,6 |60 | 140M-G8E-C45 100-C60 290
380-480 V AC (£10 %) - Dreiphaseneingang, 0-460 V AC-Dreiphasenausgang
22B-D1P4N104 |04 14 342528 14 (18 (3 140M-C2E-B25 100-C07 30
228:D2P3N104 | 0,76 23 342-528 23 |32 |6 ‘| 140M-C2E-B40 100-C07 40
22B-DAPON104 (1,5 40 342-528 40 |57 |10 140M-C2E-B63 100-C09 60"
22B-D6PON104 | 2,2 60 . |342528 |59 [75 [15 | 140M-C2E-C10 100-C09 90
22B-DO1ON104  [4,0 105 | 342-528 10,3 {13,0]20 140M-C2E-C16 100-C23 150
228-DO12N104 {55 120 | 342-528 11,8 (142]25 140M-D8E-C20 100-C23 1160
22B-DOY7N104 |75 170 | 342528 168 (18430 140M-DBE-C20 100-C23 200
228-D024N104 11,0 240 342508 |234 (26050 140M-F8E-C32 100-C43 285
460-600 V AC (210 %) - Dreiphaseneingang, 0-575 V AC-Dreiphasenausgang
228-E1P7N104 0,75 17 |aeee0 |21 |23 |6 140M-C2E-B25 100-C09 40
22B-E3PON104 {15 30 |414860 |365 |38 |6 140M-C2E-B40 100-C08 60
22B-E4P2N104 |22 42  |414660 |52 (53 [10 140M-C2E-B63 100-C09 90
228-E6PEN104 14,0 66 414660 |81 (83 |15 140M-C2E-C10 100-C09 150
228-E9PIN104 |55 99 414660 [121 [11,2|20 140M-C2E-C16 100-C16 160
22B-E012N104 |75 122 |414-660 [14,9 [137|25 140M-C2E-C16 100-C23 200
22B-E019N104 [ 110 190 [414-660 {231 |24,1|40 140M-DBE-C25 100-C30 285

(1) 200-240 V AC - 1-Phasen-FUs sind auBerdem mit einem integrierten EMV-Filter erhaltlich.
Bestellnummer-Erganzung von N104 in N114 gedindert.

@ weitere Informationen zur Bestimmung der fir Ihre Anwendung benétigten BaugréBe und Ausschaltieistung
entnehmen Sie bitte der Motorschutzschalter Bulletin 140M Auswahlaneitung, Publikation 140M-SGOO01....
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Ei'ngangs-/Ausgangsnennwerte ' Zulassungen 5 s

Ausg g 0400 Hz {p i . @UL’MC C@CSAHI o

D4

Wirkungsgrad: 97,5 % (typisch) ( € EME Directive BO/331

T
V. ENS50178, EN 60204
EMC; EN 61800-3, EN 50081-1, EN 500822

Digitale Steuereingénge (Eingangsstrom = 6 mA) ‘ Analoge Steuereingénge

SRC- (stromliefernder) Modus: i } Modus: | Analogeir {4-20 mA): 250 Ohm Eingangsimpedanz
18-24 V=EIN 0-6V=EIN Analogeingang (0-10 V DC): 100 kOhm Eingangsimpedanz
0-6V=AUS 18-24 V = AUS Externer Poti: 1-10 kOhm, 2 W Minimum

Steuerausgang

Pr i Ausgang (Relaisk Form C) Optische Ausgange  Analoge Ausﬁénﬂ'e (10 Bit)
Ohmsche Last: 3,0 A bei 30 V DC, 3,0 A bei 125 V AC, 3,0 A bei 240 V AC 30V OC, 50 mA 0-10V, 1 kOhm Min.
Induktivlast: 0,5 A bei 30 V DC, 0,5 A bei 125V AC, 0,5 A bei 240 V AC Induktionsfrel 4-20 mA, 525 Ohm Max.
Sicherungen und Leistungsschaiter

Emplohlener Sicherungstyp: UL-Klasse J, CC, T oder Typ BS88; 600 V (550 V) oder gleichwertig.
Empfohlene Leistungsschatter: HMCP-Lei alter {oder glei tige).

Schutzvorrichtungen

Motorschutz: 2t-Uberlastschutz - 150 % fir 605, 200 % fir 3 s (bietet Schutz gem. Klasse 10)
Ub 200 % Hardware-Grenze, 300 % Impulsgrenze
Uberspannung:  100-120V AC-Eingang - Auslbsung bei 405 V DG Busspannung {entspricht einer Netzeingangsspannung von 150 V ACi
200~
)

240 V AC-Eingang - Auslsung bei 405 V DC Busspannung {entspricht einer Netzeingangsspannung von 290 V AC
380-460 V AC-Eingang - Ausldsung bei 810 V DC B einer Netzei von 575 V AC|

460-600 V AC-Eingang - Ausidsung bei 1005 V DC Busspannung {entspricht einer Netzeingangsspannung von 711 V Al

Unterspannung:  100~120 V AC-Eingang — Auslsung bei 210 V DC Busspannung genlsprichl einer Netzelngangsspannung von 75 V AC)
200-240 V AC-Eingang - AustBsung bei 210 V DC B {entspricht einer Netzel g von 150 V AC]
380-480 V AC-Eingang - Auslésung bei 390 V DC B g (entspricht einer Netzeingangssp g von 275 V AC)
460-600 V AC-Eingang ~ Wenn P042 = 3 erfolgt die Hoch bei elner g von 487 V DC
(Netzeingangsspannung von 344 V AC);

Wenn P042 = 2 erfolgt die Niedersy Gsung bei einer Bussp g von 390 VDC
{Netzei von 275 V AC)

Steuervermégen bei Netzausfall: Minimale Toleranz betrégt 0,5 s - typischer Wart betrdgt 2 s

Fohlerfreie N Gberbrackung: 100 ms

Dynamische Bremsung

Alle FUs mit allen Nennwerten sind mit internem Brems-IGBT ausgestattet. Bestellinformationen for DB-Widerstande sind Anhang B des auf der CD
PowerFlex 40-8 u h .
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~ Netzanschluss

Verdrahtungsnennwerte”

Empfohlener Kupferdraht

Nicht abgeschirmt, 600 V, 75 °C THHN/THWN

0,4 mm, isoliert, fir trockene
Standorte

Abgeschirmt, 600 V, 75 °C oder 90 °C RHH/RHW-2

Anixter OLF-7xxxxx,
Belden 29501-29507 oder
| gleichwertig

Abgeschirmter Kabelkanal mit Nennwert 600 V, 75 °C oder 90 °C

RHH/RHW-2

Anixter 7V-7xxxx-3G
Shawflex 2ACD/3ACD oder
gleichwertig

Klemmenblock fiir den Netzanschluss

BaugrdBe B
RIL1, S12 TA3 U1, VT2 WT3

RIRRISIBI

BaugroBe C

R, SA2 TA3, U1, VT2 W3, P2

Pt

QIR

RN SV T Y IR T [ S M)
DC- DC+ BR+ BR- @ @ DC- DC+ BR+ BR- @ @
Kiemme (! Beschreibung
RILY, S/L2 .| 1-Phasen-Eingang
R/L1, 812, TA3  |3-Phasen-Eingang )
urm 2y Motor UM g L Zwei Motorkabel
VT2 Zu Motor VT2 = .-Tﬂ c_ vertaus;hen, um
icht a .
W3 Zp Votor W/T3 _{ - 7 Drehrichtung zu &ndern.
DC-Bus-Induktoranschluss (nur bei FUs der BaugrdBe C.)
Beim FU der BaugrdBe C ist bei Anlieferung zwischen den Klemmen
P2, P1 P2 und P1 eine Briicke installiert. Entfernen Sie diese Briicke nur, w
wenn ein DC-Bus-Induktor angeschlossen werden soll. Der FU kann
nicht ohne eine angeschlossene Briicke oder einen angeschlossenen Induktor
gestartet werden. B
DC+, DC- DC-Busverbindung
BR+, BR- Anschluss des Widerstands fir die dynamische Bremse
&) Schutzerde - PE

() Wichtig: Klemmenschrauben knnen sich wéhrend des Transports [osen. Steflen Sie vor dem
Einschalten des FUs sicher, dass alle Klemmenschrauben mit dem empfohlenen Drehmoment

angezogen sind.

Klemmenblock fiir den Netzanschluss - Technische Daten

BaugrdBe |Maximaler Minimaler Drehmoment
Leiterquerschnitt @ Leiterquerschnitt @

B 5,3 mm? (AWG 10) 1,3mm? (AWG 16) 1,7-2,2 Nm

c 8,4 mm? (AWG 8) 1,3 mm? (AWG 16) 2,9-3,7 Nm

@ Die angegebene Leiterstarke bezeichnet Maximal- bzw. MinimalgroBen, die in den Klemmenblock
passen ~ es handelt sich nicht um Empfehlungen.
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Netzeigenschaften
Netzeigenschaften AbhilfemaBnahme
Niedrige Impedanz (weniger als 1 % Reaktanz) e Netzdrossel”

GroBer als 120 kVA Netztransformator

o oder Trenntransformator
o oder Businduktor installieren — nur
bei FUs mit 5,5-11 kW

Leitung verfigt Gber

Blindleistungskompensationskondensatoren .

o Netadrossel
oder Trenntransformator

Héufige Netzunterbrechungen

Kurzfristige Spannungsspitzen von mehr als 6000 V

(Blitzschlag)

Leiter-Erde-Spannung iberschreitet 125 % der normalen

Leiter-Leiter-Spannung.

MOV-Brlicke zu Erde entfernen
* und Trenntransformator mit

Ungeerdetes Verteilungssystem

geerdeter Sekundarwicklung
installieren.

240 V-offene Delta-Konfiguration

* Netzdrossel installieren

" Bestellinformationen filr Zubenérteile sind Anhang B des auf der CD enthaltenen
PowerFlex 40-Benutzerhandbuchs zu entnehmen.

Empfohlene E/A-Verdrahtunge

Leitertyp(en) Beschreibung Minimale
. Nennisolierspannung
Belden 8760/9460 0,8 mm?(AWG 18), verdrillt, 100 % abgeschirmtes
(oder gleichw.) Kabel mit Ableiter ggOGV Jc
ra
Belden 8770 0,8 mmZ(AWG 18), 3-adrig., abgeschirmt nur fir | (140 Grad F)
(oder gleichw.) Fernpoti

@) Wenn die Kabel kurz sind und sich in einem Schaltschrank befinden, der keine empfindiichen
Schaltungen enthalt, ist zwar keine Abschirmung fir diese Kabel erforderlich, jedoch wird diese

empfohlen.

E/A;Klemmenblock - Technische Daten

BaugréBe | Maximaler Minimaler Drehmoment
Leiterquerschnitt @ Leiterquerschnitt ©
BundC 1,3 mm? (AWG 16) 0,13 mm? (AWG 26) 0,5-0,8 Nm

" Die angegebene Leitarstéirke bezeichnet Maximal- bzw. MinimalgroBen, die in den Klemmenblock
passen - es handelt sich nicht um Empfehlungen.

Empfohlene maximale Lingen fiir Netz- und Steuerkabel sind dem auf der CD
enthaltenen PowerFlex 40-Benutzerhandbuch zu entnehmen.
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- Steuerein- und -ausgénge
Steuerleitungsblockdiagramm

.

@

Aivierungsbricke v Typische SRC- Typische SNK- -
4 — Sloppm Verdrahtung  Verdrahtung
fn i‘ 01 ————(50 o —Q | O
"L %% . @ Start/Vorwartstauf ol /,o—
w — o .
0 R{chtung/Ruckwénslauf ] o]
_ . . Exg:tales
+ SNK o SR(‘)~ k 04 P
: ‘ : ® Dig. Eingang 1 ol s
i " Dig. Eingang 2 o] — o o]
¢ | .
o7 Dig. Eingang 3 o o /. o]
o8 Dig. Eingang 4 ~ o /oJ
: s Opto-Bezugspotenzial
+24VDC
+10VDC -~

0-10V (oder £10V)
Eingang

@

@)

@

Analog-Sollw.
420 mAEi W Poti mgss
) ! -20 mA-Eing. 1-10 kOhm
SchlieBerrelais Al | 2W Min. sein
Relais Bezugspotenzial (- - | Analogausgang @
Stinerrelai | - 11 optoausqana 1 Bezugspotenzial o
herrelals [~ B A 17 |Opioausgang 1 ( ho—o 24V
o ————f?_—_ ® Optischer Ausgarig 2
ST T B
, *Induktonsrei 1g | Abschimung :
T $ @
Y 1 i - -
0-10V | _ |«—— Wahl Analoger Ausgan: ; Aktivierungsbricke
=] gerfusgang ENBL=S>
\o2om| =] \/ 01 02 03 .04 05 06 07 08 09 .
(o~ T~ ] | RS485
0, GDGD - {12 13 14 15 16 17 18 1 (os)
 Ce——( SRC | GD
\g—=—= ) 1
) 30V DC [125V AC[240 V AC
‘Ohmscher Wi 30A | 30A | 30A
Induktiv 05A 05A 05A
() Wichtig: An E/A-Klemme 01 erfolgt nur dann kein Auslauf
: : ! ) P036 [Startquelle) | St E/A-Klemme 01 Sto|
wenn P036 [Startquelle] auf ,3-Draht-Steuerung” eingestellt Byl Gem;p:oa, E:\uslau‘f =
ist. Bei der 3-Draht-Steuerung wird E/A-Klemme 01 iber ot o o3 | e POT7
P037 [Stoppmodus) gesteuert. Alle weiteren Stoppquellen
werden iiber P037 [Stoppmodus] gesteuert. 2-Draht Gemdh PA37 Auslaut
RS485-Anschluss | Gemdl P037 Austauf

Wichtig: Bei Anlieferung des FUs ist zwischen E/A-Klemme
01 und 11 eine Briicke installiert. Wenn E/A-Kiemme 01 als
Stopp- oder Aktivierungseingang verwendet wird, muss diese Briicke entfernt werden. -

Hier st die 2-Draht-Steuerung abgebildet. Bei der 3-Draht-Steuerung ist 51, an E/A-Klemme 02 ein
einmaliger Befehl fiir einen Start erforderlich. Zur Richtungsanderung an E/A-Klemme 03 o~ ist ein
Dauerbefehl erforderlich.

Bei Gebrauch eines Optoausgangs mit einer indukliven Last (z. B. ein Relais) installieren Sie, wie gezeigt, eine
Seriendiode parallel zum Refais, um Schaden am Ausgang zu vermeiden.

Wenn die ENBL-Briicke entfernt ist, fungiert die £/A-Kiemme 01 stets als Hardware-Aktivierung und bewirkt
einen Auslauf. Weitere Informationen dazu finden Sie im PowerFlex 40-Benutzerhandbuch auf CD-ROM.
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Steuerungs-E/A-Klemmenbezeichnungen

Nr. |Signal Einstellung Beschreibung . Param.
R1 | SchiieBerrelais Fehler SchiieBerkontakt fir Ausgangsrelais. A055

R2 | Refais-Bezugspotenzial |-~ Ausgangsrelais-Bezugspotenzial,

R3 | Ofterrelais ) + | Fehler Offnerkontakt fdr Ausgangsrelais. A055
Wahl Analoger Ausgang 0-10V Stellt den Analogausgang auf Spannung oder Strom ein, Diese Einstellung
DIP-Schafter muss mit AOB5 [Wahl Anlg. Ausg.] iibereinstimmen.

DIP-Schalter Stromliefernd (SRC)| Eingénge kénnen iber die DIP-Schaltereinstellung als stromziehend (SNK)

fir stromziehend/stromiiefernd

oder stromliefernd (SRC) verdrahtet werden.

01 | Stoppl" Auslaut Die werkseitig installierte Briicke oder ein Ofiner-Eingang muss | P03 1)
vorhanden sein, um den FU zu starten.
02 | StartMorwirtslaut Nicht aktiv Befeh! wird vorgabemaBig Gber die integrierte Tastatur P36, PO37
03 | Richtung/Rickwartslaul | Nicht aktiv engegeben. Zur Deaktivierung des Rickwérislaufs siche A095 P36, PO37,
| [Rickw deak]. A095
04 | Digitales Bezugspotential | ~ Fir digitale Eingéinge. Durch digitale Eing&nge von Analog-E/A
und Optoausgéangen elektronisch getrennt,
05 | Dig. Eingang 1 Voreinst Freq Mit A051 [Wahl Dig. Eing1] programmieren. A0S1
06 |Dig. Eingang 2 Voreinst Freq Mit A052 [Wah! Dig. Eing2) programmieren. A052
07 | Dig. Eingang 3 Lokal Mit A053 [Wah! Dig. Eing3] programmieren. A053
08 | Dig. Eingang 4 Tipp vor Mit AO54 [Wah! Oig. Eingd] programmieren, A054
09 |Opto-Bezugspotenzial |~ Fir optisch gekoppette Ausgange. Durch Optoausgéinge von
Analog-E/A und digitalen Eingangen elektronisch getrennt.
11 1+24VDC - Bezug auf digitales Bezugspotenzial.
FU lieferte Strom fiir digitale Eingéinge.
Maximaler Ausganggstrom betrégt 100 mA.
12 |+10vVDC - Bezug auf analoges Bezugspotenzial. P038
FU figferte Strom fiir externes 0-10 V-Potenziometer,
Maximaler Ausganggstrom betrégt 15 mA.
13 |+10VEN® Nicht aktiv Filr externe 0-10 V (unipolare) oder £10 V (bipolare) P038,
ingang: gung (Eil impedanz = 100 kOhm) oder | A051-A054,
Potenziometeranschluss. A123, A132
14 | Analog-Sollw, - Fiir 0-10 V-Eing. oder 4-20 mA-Eing. Durch Analogeingéinge
und -ausgange von digitalen E/A Optoausgaingen getrannt.
15 {4-20 mA-Eing.2) Nicht aktiv Fir externe 4-20 mA Eingangsspannung P038,
(Eingangsimpedanz = 250 Ohm). A051-A054,
A132
16 [Analogausgang Ausg.freq 0-10 Der standardméBige Analogausgang ist 0-10 V. Zum A065, A066
Konvertieren in einen Stromwert stellen Sie den
Analogausgang-DIP-Wahlschalter auf 0-20 mA. Mit A0BS
[Waht Anlg. Ausg.] programmieren. Der maximale Analogwert
kann mit AO66 [Anlg. Ausg. OG] skatiert werden.
Maximallast: 4-20mA =525 Ohm (10,5 V)
0-10V = 1 kOhm (10 mA) .
17 | Optoausgang 1 Motor lauft Mit A058 [Wahl Optoausg. 1] programmieren. A058, A059,
A064
18 [ Optischer Ausgang 2 Frequenz erreicht | Mit AO61 [Wahl Optoausg?) programmieren, A0B1, AD62,
A064
19 | RS485-(DSH) - Klemme solite mit dem Massepunkt PE verbunden sein, wenn
Abschirmung der RS485- (DSI-) Kommunikationsport verwendet wird.

) Siehe FuBnoten (1) und (4) auf Seite 7.
@ 010 V-Eing. und 4-20 mA-Eing. sind zwei verschiedene Eingangskandle, die gleichzeitig angeschlossen

werden kénnen. Diese Eingange kénnen unabhangig voneinander zur Drehzahisteuerung oder gemeinsam im
PID-Modus benutzt werden.
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Vorbereitung auf die FU-Inbetriebnahme

ACHTUNG: Legen Sie zunichst Spannung an den FU an, um die im
Folgenden beschriebenen Vorginge fiir die Inbetriebnahme durchfiihren zu
konnen. Im Geriit liegen allerdings Spannungen in der Hohe der Netzspannung
an. Zur Vermeidung eines elektrischen Schlags bzw. von Geriteschiden sollten
die folgenden Schritte nur von qualifiziertem Wartungspersonal durchgefiihrt
werden. Lesen Sie vor der Inbetriebnahme sémtliche Anweisungen aufmerksam
durch. Fahren Sie nicht fort, falls wihrend der Durchfiihrung dieser
Anweisung ein beschriebenes Ereignis nicht eintritt. Schalten Sie die
Stromversorgung aus, einschlie8lich aller anlageninternen Steuerspannungen.
Es konnen anlageninterne Spannungen anliegen, auch wenn am FU kein
Netzstrom anliegt. Beheben Sie die Betriebsstorung, bevor Sie fortfahren.

Vor dem Einschalten

1. Stellen Sie sicher, dass simtliche Eingiinge an die korrekten Klemmen
angeschlossen und gesichert sind.

2. Stellen Sie sicher, dass die anzuschlieBende Netzspannung innerhalb des fiir

den FU zulissigen Bereichs liegt. .

3. Stellen Sie sicher, dass die digitale Steuerspannung 24 V betrégt.

4. Stellen Sie sicher, dass die DIP-Séhaltereins(ellung fiir SNK (stromziehend)/
SRC (stromliefernd) dem Steuerverdrahtungsplan entspricht. Fiir Standort
siehe Seite 7.

Wichtig: Der voreingestellte Steuerplan lautet stromliefernd (SRC). Die
Stopp-Klemme ist iiberbriickt (E/A-Klemme 01 und 11), um den
Start iiber die Tastatur zu ermoglichen. Wenn der Steuerplan auf
stromziehend (SNK) geéndert wird, muss die Briicke von E/A-Klemme
01 und 11 entfernt und zwischen E/A-Klemme 01 und 04 angebracht:
werden.

5. Stellen Sie sicher, dass der Stoppeingang vorhanden ist, andernfalls wird der
FU nicht gestartet.

Wichtig: Wenn E/A-Klemme 01 als Stoppeingang verwendet wird, muss die
Briicke zwischen E/A-Klemme 01 und 11 entfernt werden.

Einschalten des FUs

6. Schalten Sie die Netzspannung und Eingangssteuerspannungen zum FU ein.

7. Machen Sie sich mit den Funktionen der integrierten Tastatur (siehe néchste
Seite) vertraut, bevor Sie Parameter der Programm-Gruppe einstellen.

Start-, Stopp-, Richtungs- und Drehzahl-Steuerung

Der FU kann anhand der werkseitig eingestellten Parameterwerte liber die
integrierte Tastatur gesteuert werden. Zum Starten, Stoppen und zur
Drehzahlregelung direkt iiber die integrierte Tastatur ist keine Programmierung
erforderlich.

Wichtig: Zur Deaktivierung des Riickwirtslaufs siche A095 [Riickw deak].

Falls wihrend des Einschaltvorgangs ein Fehlercode angezeigt wird, finden Sie
eine entsprechende Erlduterung auf Seite 17. Vollstindige Informationen zur
Fehlersuche sind dem auf der CD enthaltenen PowerFlex 40-Benutzerhandbuch
zu entnehmen.
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Integrierter Tastenblock

9 N
(1] (3] Menii  |Beschrelbung
o + P n 3 18 :?4:? Anzelge-Gruppe (nur zur Anzeige)
nev o [N I* |- wemrz Besteht aus haufig angezeigten FU-Betriebszustanden,
PROGRAM T Grundsétzliche Programm-Gruppe
9 O @ O FB:es:(s?jhi aus haufig verwendeten programmierbaren
unktionen,
OO EnvolrsFogonm Grppe
I @ ] geslkzp; aus den restlichen programmierbaren
O 0 0 unktionen.
T 1 Stor
@ @ F Bes;::? aus einer Auflistung von Codes fiir bestimmte
'————| 0 Fe;nl vorlieg; Wird nur dann igt, wenn ein
er L
A . - J
Nr. |LED LED-Zustand | Beschreibung
(1) Betriebs-/ Stetig rot FU i4uft und Motordrehung erfolgt in Sollrichtung.
Richtungsstatus gy ot Der FU hat einen Richtungswechsel-Befehl erhalten. Zeigt die
tatséchliche Motordrehrichtung wahrend der Verzbgerung auf Null an.
(2] Alphanumerische | Stetig rot Zeigt Parameternummer, Parameterwert oder Fehlercode an.
Anzeige Blinkt rot Wenn eine Ziffer blink!, kann diese bearbeitet werden.
Wenn alle Ziffern blinken, liegt eine Stdrung vor.
3] Anzeigeeinheiten | Stetig rot Zeigt die Einheiten des angezeigten Parameterwerts an.
0 Programmstatus | Stetig rot Zeigt an, dass Parameterwerte geandert werden kénnen.
(5] Fehlerstatus Blinkt rot - Es liegt ein FU-Fehler vor.
'6) Poti-Status Stetig griin Potenziometer der integrierten Tastatur ist aktiviert.
(7 Start-Tastenstatus | Stetig griin Start-Taste der integrierten Tastatur ist aktiviert.
Richtungswechsel-Taste ist ebentalls aktivert, sofern sie nicht mit
A095 [Ruckw deak] deaktiviert wurde.
Nr. | Taste Bezeichnung | Beschreibung
(5] Escape Im Programmiermen( einen Schritt zurlick gehen.
Die Anderung eines Parameterwerts abbrechen und den
Programm-Modus verlassen.
Select-Taste im Programmiermend einen Schritt weiter gehen.
Bei der Anzeige eines Parameterwerts eine Ziffer auswahlen.
Pfeil nach oben | Bildlaut durch Gruppen und Parameter durchfihren.
@ @ Pfeil nach unten | Den Wert einer blinkenden Ziffer erhhen/verringern.
Eingabe Im Programmiermenil einen Schritt weiter gehen.
@ Eine Anderung eines Parameterwerts speichern.
9} = Potentiometer | Dient zur Steuerung der FU-Drehzahl. Ist vorgabeméBig aktiviert.
§ h Wird Uber Parameter P038 gesteuert.
R _J .
' Start Dient zum Starten des FUs. Ist vorgabemaBig aktiviert.
@ Wird (iber Parameter PO36 gesteuert.
Riickwérts Dient zur Anderung der FU-Richtung. Ist vorgabem#Big aktiviert.
@ ’ Wird Gber Parameter P36 und A095 gesteuert.
Stopp Dient zum Stoppen des FUs oder zum Léschen eines Fehlers.

Diese Taste ist immer aktiviert.
Wird Gber Parameter P037 gesteuert.




Deutsch-11

Anzeigen und Bearbeiten von Parametern
Beim Abschalten wird der zuletzt vom Benutzer gewahite Anzeige-Gruppe-Parameter gespeichert.
Dieser wird standardmaBig beim néchsten Einschalten angezeigt.
Es folgt ein Beispiel grundlegender Funktioneri der integrierten Tastatur und der Anzeige. Dieses

Beispiel enthalt grundlegende Navigationsanweisungen und veranschaulicht, wie der erste Parameter
der Programm-Gruppe programmiert wird.

Schritt Taste(n) Beispielanzeigen
1. Beim Einschalten wird der vom Benutzer zuletzt
- gewahite Parameter der Anzeige-Gruppe mit nnNn oS
blinkenden Zeichen kurz angezeigt. Danach wird L), LJ|everr
wieder der aktuelle Wert des Parameters PROGRAM  FAULT
angezeigt. (Im Beispiel wird der Wert von d001
[Ausgangsfreq] bei gestopptem FU angezeigt.)

2. Driicken Sie Esc einmal, um die beim Einschalten 4
eingeblendete Parameternummer der Esc d 1 e
Anzeige-Gruppe anzuzeigen. Nun blinkt die L)L owem
Parameternummer. PROGRAM  FAULT

3. Driicken Sie Esc erneut, um das Gfuppenmem‘] - At
aufzurufen. Der Gruppenmeni-Buchstabe blinkt. ’_/ n '1-7 ovous

4. Driicken Sie den Pfeif nach oben bzw. den Pfeil ‘," UL e
nach unten, um einen Bildlauf durch das @ oder @ PROGRAM  FAULT
Gruppenmeni (d, P und A) durchzufihren.

5. Driicken Sie zum Eingeben einer Gruppe die v
Eingabe- oder die Sel-Taste. Nun blinkt die rechte @ oder P N Jlouous
Ziffer des zuletzt angezeigten Parameters dieser [N 1 |o HerTz
Gruppe. PROGRAM  FAULT @

6. Driicken Sie den Pfeil nach oben bzw. den Pfeil
nach unten, um einen Bildlauf durch die in der @ oder @

Gruppe enthaltenen Parameter durchzufiihren. :

7. Driicken Sie die Eingabe- oder die Sel-Taste, um .
den Wert eines Parameters anzuzeigen. Wenn der @ oder /J 3 N o AWPS,
Wert nicht bearbeiten werden soll, kehren Sie - L) |overm
durch Driicken der Esc-Taste zur PROGRAM  FAULT
Parameternummer zuriick. '

8. Driicken Sie die Eingabe- oder Sel-Taste, um -
zur Bearbeitung des Parameterwerts den @ oder E Jr R
Programm-Modus aufzurufen. Die rechte Ziffer 1 L |overm
blinkt und die Programm-LED leuchtet, wenn der PROGRAM  FAULT'
Parameter bearbeitet werden kann.

9. Driicken Sie zum Andern des Parameterwerts den
Pfeil nach oben bzw. den Pfeil nach unten. Bei @ oder
Bedarf kdnnen Sie mit der Sel-Taste von Ziffer zu
Ziffer bzw. Bit 2u Bit wechseln. Die Ziffer bzw. das
Bit, das geéndert werden kann, blinkt.

10. Driicken Sie die Esc-Taste, um eine Anderung

1

=

abzubrechen. Die Ziffer hort nun auf zu blinken, der
vorhergehende Wert wird wieder hergestelit, und
die Programm-LED erfischt.

oder

Driicken Sie zum Speichern einer Anderung die
Eingabetaste. Die Ziffer hdrt nun auf zu blinken,
und die Programm-LED erlischt.

. Driicken Sie die Esc-Taste, um zur Parameterliste

zuriickzukehren. Driicken Sie die Esc-Taste, bis
das Programmiermeni ausgeblendet wird.

Wenn sich die Anzeige bei Betétigung der Esc-Taste
nicht verandert, wird d001 [Ausgangsfreq)
an?ezeigl. Driicken Sie die Eingabe- oder
Sel-Taste, um das Gruppenmenii aufzurufen.

200 D

{_f|onermz
PROGRAM  FAULT
—

P [ I B (83

g _J lowrm
PROGRAM 4

FAULT !




Deutsch-12

Weitere Informationen zu den Parametern finden Sie im PowerFlex 40 Benutzerhandbuch auf CO-ROM.

Parameter der Anzeige-Gruppe

Nr.  Parameter Min/Max, Anzeige/Optionen
d001  |[Ausgangsfreq) 0,0/[Meximaltrequenz} 0,1 Hz
002 |[Freq 1) 0,0/[Maximalfrequenz] 0,1Hz
d003  }[Ausgarnsstrom) 0,00/{FU-Strom A x 2) 0,01 A
dood4 [Ausgan'— annung} O/FU-N 1VAC
doos ([DC )] Basl auf 1voc
FU-N 9
d006  |(Geratestatus) 0/1 (1 = Zustand wahr) Bit3 B2 Bit1 Bit0
Verzdgerung Beschl Vorwarts Betrieb
d007- {[Code Stdrung ) F2/F122 F1
d009
d010  |(Prozessanzeige] 0,00/9999 001-1 .
d012  |[Steuerquelle] ] Bit1 = Drehzahisoliwert Bit 0 = Startbefeht
. (siehe P038; 9 = ,Tippfreq") (siehe P036; 9 = ,Tippbetrieb”)
4013 |[Steuereing Stat,] 0/1 {1 = Eingang aktuell} Bil 3 Bit2 . Bit1 Bit0
DB-Trans.ein Stopp-Eing. * Richt/RW Ein SttVW Eing
d014  {(Dig.Eing. Status] 0/1 (1 = Eingang aktusl)) Bit3 Br2 git1 Bito
: ) Dig. Eing. 4 Dig. Eing. 3 Dig. Eing, 2 Dig. Elng. 1
015 |[Komm. Status) 0/1 (1 = Zustand wahr) Bit3 Bit2 Bit1 Bito
Fehler 08l Tx Rx
4016  |[Regler-SW Vers.) 1,00/99,99 0,01
d017  |[Gerétetyp] 1001/9999 1
d018  |(Betriebszeit} 0/9999 Std. 1=10Std.
d019  (Testpunkt Daten] O/FFFF 1 hexadezi
d020 |[Anig Eing 0-10 V) 0,0100,0 % 0.1%
d021  |{Anlg Eing 4-20mA] 0,0/100,0 % 0,1%
d022  |[Ausgangsleistung) 0,00/(FU-Leistungx 2) 0,01 kW
d023  }{Ausg-Leistungsf} 0,0/180,0 Grad 0,1 Grad
d024  ([Gerétetemp.] 0/120°C t°C
d025 |[Zahlerstatus] 0/9999 1
d026  |[Timerstatus} 0,0/999% 01s
d028  |{Stp. Logikstatus] * 07 1
d029_|Wirkstrom) 0,00(FU-Strom A x2) 001 A

Schnell-inbetriebnahme mit den wichtigsten Parametern
der Programm-Gruppe

Der PowerFlex 40 ist fir eine schnelle und problemlose Inbetriebnahme konstruiert. Die
Programm-Gruppe enthalt die am meisten verwendeten Parameter.

@ = Bevor dieser Parameter gefindert wird, muss der FU gestoppt werden.

Nr. [Parameter |MInJMax. Anzeige/Optionen ]Elnstellung
P031  |[Motornennspg.] |20/FU-Nennspannung 1VAC Basierend auf
@ Eingestellt auf die Nennsg des Motors (Ty ) FU-Nennspannung
P32  [[Motnennireq. [151400 hz 1Hz 60 Hz
Ei it auf die Nennfreq des Motors (T
P33 |[Oberlaststrom] I0,0/(FU-Nennstrom Ax2) 01A Basierend auf
Auf den maximal zul A i FU-Nennspannung
P034  |[Minimaifrequenz] |0,0/400,0 Hz 0,1 Hz 0,0Hz
Legt die igste kontinuieriiche A freq des FUs fest,| M
P35  {[Maximaifrequenz] |0/400 Hz 1Hz 60 Hz
@ Legt dle héichste Ausgangsfrequenz des FUs fest.
PO36  [(Startquelle} o6 0=, Tastenblock(!) 0
@ Stellt den zum Starten des FUs verwendeten Steverplan ein. ;::gg::p{
) Im aktivierten Zustand ist die Richtungswachsel-Taste ebenfalls ﬁ:éw Sﬁggg;,i-
aktivier, ofern sie nicht mit A095 [Ruckw deak] deakiiviert |5 _"Com.port*
wurde. 6 = MomVW/RWStrg®
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= Bevor dieser Parameter geandert wird, muss der FU gestoppt werden.

Nr. IParameter |Min.1Max. Anzeige/Optionen Einstellung
P037  |[Stoppmodus) oo 0 = Rampe, CF{!) 0
) . 1 = Austauf, CF4"
Aktiver Stoppmodus fir alle Stoppquellen [z. B. Tastatur, 2 - "DC-Bremse CF{1)
Vorwartstauf (E/A-Klemme 02), Rickwértslauf (E/A-Klemme 03), |3 _"DCBrAuto CF()
RS485-Anschiuss}, wobei die unten aufgefihrten Ausnahmen | _ ”Rampe" '
autreffen. ' 5= Auslauf®
Wichtig: An E/A-Klemme 01 erfolgt nur dann kein Auslauf, wenn | "n6.Bramse®
P036 [Startquelle] auf ,3-Draht™Steuerung eingestellt ist. Bei der 17 _"nc gy Auto"
3-Draht-Steuerung wird E/A-Klemme 01 dber P37 (Stoppmodus] g _ 'Rmp +EMBSG.FQ"
gesteuert. 9 = Rmp+EMB-Strg*
(%) Stoppeingang 8seht auch aktive Fehler.
P038  |{Solldrehzah] |ol7 0= FU-Pot* 0
Stell die Drehzahisolwert-Quelle des FUs ein. s
Wichtig: Wenn A051 oder A052 [Wah! Dig.Eing. x| auf Option 2,4, 15 _ "4 o0ma Eing'
5,6, 13 oder 14 eingestelt ist und der digitale Eingang aktiviertist, 4 _ "Einnest Freq*
Gibersteuern A051, A052, A053 bzw. A054 den durch diesen 5 - 'COM-Port*
Parameter Di . Einzelheiten sind Kapitel g "Stp Logik*
1 des auf der CD PowerFlex 40 7 = "AIGEingMul
2u
P039  ([Beschl-Zeit 1] |0.01600,0 s 0,1s 100s
Definiert die Zeit, die der FU fir die Beschleunigung auf sémtliche
Frequenzen bendtigt.
P040  |[Verzdg-Zeit 1} |0,1I600‘0 s 0,1s 100s
Definiert die Zett, die der FU fiir Verzogerungen bendtigt. i ~
P041  |[Reset Werkseinst] |OI1 0 = Bereitnakt" i}
" s - 1 = Riicks Std*
Setzt die Werte aller Parameter auf die g zuriick.
P042  |[Spannungsklasse] IZIS 2 = Niedersp" (480 V) 3
(O |Legt die Spannungskiasse der FUs mit 600 V fest 3 =,Hochsp® (600 V)
Erweiterte Parametergruppe
Nr.  |Parameter Min/Max. |Anzeige/Optionen Einstellung
A051 |[Wah! Dig. Eing1) 0/26 0 =, Nicht verw." 13 =,10V EingStrg" 4
E/A-Klemme 05 14 = ,20mA EingStr"
A052  ([Wahi Dig. Eing2] 15 = ,PID deaktiv* 4
E/A-Kiemme 06 X 16 = Poterh®
A053 |[Wahl Dig. Eing3] 4 = Eingest Freq* 17 = Pot reduz" 5
E/A-Klemme 07 5=Lokal" 18 =, Timerstart*
A054  |(Wahl Dig. Eing4] 6 = ,COM-Port" 19 = ZahlerEing* 1
@ E/A-Klemme 08 7 = Fehlerquitt® 20 = ,RiicksTimer"
iy 8 = ,RampStop,CF* 21 = RiicksZahler
e 9 = AuslStop,CF* 22 = RiicksTim+Zah"
. 10 = ,DClnjStop,CF* 23 = Logikeing 1*
& 11 =, Tipp vorw* 24 = Logikeing 2*
) 12 =, Tipp rickw" 25 = Stromgrenze2*
X 26 = ,Anlg. invert.* )
A055 |[Wahl Relaisausg) 0/22 0 = Ber/Fehler 11 = Logikeing 1" 0
1 =,Freq emeich” 12 = Logikeing 2*
2 = Motor lauft* 13=,Logik 1 +2°
3 =,Ruckwarts" 14 = Logik 1 oder 2"
4 = Motoriiberl.* 16 = ,StpLogikAusg®
5 = ,Rampe Reg" 16 =, Timer Ausg"
6 = ,Uber Frequ* 17 = Zahler Ausg"
7 = ,Uber Strom* 18 = ,Uber PF Ang*
8 = ,Uber DC-Volt* 19 = VerlAnEing"
9 = Neuversuche’ 20 = ParamStrg”
10 = Uber Anlg V* 21 = N.wiederh.Fhl*
- 22 = EM-Bimsstrg.*
A056  {[Ebene Relai ] 0,0/999% 0,1 0.0
A058 |[Wahi Optoausg. 1] 0/22 0 = Ber/Fehler 11 = Logikeing 1* 2
A0St |{Wah! Optoausg2] 1= Freq erreich” 12 = Logikeing 2 1
2 = Motor lduft* 13=,Logik 1+2°
3 =, Rickwarts" 14 = Logik 1 oder 2
4 = Motoriibert.” 15 = StpLogikAusg”
5=,Rampe Reg" 16 =, Timer Ausg"
6 = Uber Frequ® 17 = Zahler Ausg*
7 = Uber Strom* 18 = Uber PF Ang“
8 =,Uber DC-Volt* 19 = ,VerlAnEing* .
9= Neuversuche" 20 = ParamStrg"
10 = ,Uber Anig V* 21 = N.wiederh.Fhl
22 = EM-Brmsstrg.*
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Weltere Informationen zu den Parametern finden Sie im PowerFlex 40 Benutzerhandbuch aut CD-ROM.

Nr. |Pavameter IMIn.IMax. Anzeige/Optionen Einstellung
A059 |(Ebene Optoausg1t ’0,019999 0,1 00
A0B2  |[Ebene Optoausg?)
Einstellung A055, A058 und A0B1 | A0S, A053 und AD62 Min/Max.
6 0/400 Hz
7 0/180 % '
8 0815V
10 0/100 %
16 0,19999 s
17 1/9999 Zahler
18 1/180 Grad
20 0/t
A064 {(Optoausg. Logik] Jors 1 0
A0B4 Option Optoausg, 1 Logik Optoausg,2 Logik
0 NO (SchtieBer) NO (SchlieBer)
1 NC (Bfner) NO (SchlieRer)
2 NO (SchlieBer) NC (Offner)
3 NC (Offner) NC (Ofiner)
A0B5 |[Wah! Anlg. Ausg.] |0/20 1 0
Option A Minimaler A Fﬁ:{g\:luesrg;liuosgfnmn E?Fs’img!?:rs
0,AusFreq 0-10“ | 0-10V 0V=0Hz PO35 ) 0-10V -
1,0utStrm 0-10° [ 0-10V 0V=0A 200 %-FU-Nennstrom 0-10V
2 AusVolt 0-10* | 0-10V 0V=0Volt 120 % FU g | 0-10V
3 Auslstg 010" |0-10V 0V=0kw 200 % FU-Nennleistung 0-10V
4,TstDat 0-10° 010V 0V =0000 65535 (Hex. FFFF) o-10V
5 AusFreq 0-20" | 0-20 mA OmA=0Hz P35 (Maxi quenz) 0-20mA
6,0utStrom 0-20° | 0-20 mA OmA=0A . | 200 % FU-Nennstrom . | 0-20mA
7 AusVolt 0-20° | 0-20 mA 0 mA = 0 Volt 120 % FU-Nennausgangsspannung | 0~20 mA
8, AusLstg 0-20° | 0-20mA OmA =0 kW 200 % FU i 0-20 mA
9,TstDat 0-20* 0-20 mA 0 mA = 0000 65535 (Hex. FFFF) 0-20 mA
10 ,AusFreq 4-20° | 4-20 mA 4mA=0Hz P035 quenz) 0-20 mA
11,0utStrom 4-20* | 4~20 mA 4mA=0A 200 % FU-Nennstrom 0-20 mA
12 AusVolt 4-20" | 4-20 mA 4.mA =0 Volt 120 % FU- 0-20mA .
13 AusLstg 4-20* | 4-20 mA 4mA=0kW 200 % FU-Nennlelstung 0-20 mA
14, TsiDat 4-20"  {4-20mA 4 mA = 0000 65535 (Hex. FFFF) 0-20 mA
15 AusDrhm,0-10° | 0-10V 0V=0A 200 % FU-Nennstrom 0-10V
16 ,AusDrhm,0-20" | 0-20 mA OmA=0A 200 % FU-Nennstrom 0-20mA
17 ,AusDrhm,4-20° | 4-20 mA 4mA=0A 200 % FU-Nennstrom 0-20 mA
18=,Sollw. 0-10° [0-10V 0V=0% 100,0 % Sltwert-Einsteliung 0-10V
19 = Sollw. 0-20° | 0-20 mA 0mA=0% 100,0 % Soltwert-Einstellung 0-20 mA
20 =,Sollw. 4-20" | 4-20 mA 4mA=0% 100,0 % Sollwert-Einstellung 0-20 mA
A066 [[Anlg. Ausg. OG] 0/800 % 1% 100 %
A067 |[Beschi-Zeit 2] 0,0/600,0 s 01s 20,0
A068 |[Verzdg-Zeit 2) 0,1/600.0s 01s 20,05
A069 {{Interne Frequenz) 0,0/400,0 Hz 0,1 Hz 60,0 Hz
A070 ([Voreinst Freq 0] 0,0/400,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
AO71 | [Vorelnst Freq 1 50 Hz
A072  [Voreinst Freq 2] 10,0 Hz
A073  |[Voreinst Freq 3 20,0 Hz
AQ74  |[Voreinst Freq 4] 30,0 Hz
AQ75  |(Voreinst Freq 5 40,0 Hz
AQ076 |[Voreinst Freq 6 50,0 Hz
A077  |{Voreinst Freq 7] 60,0 Hz
M zur Aklivierung von [Voreinst Freq 0] nuss P038 [Solldrehzahl) auf Option 4 eingestellt werden.
5 - an Beschl.Verz8g.-Parameter wird
Bt | bt | T tngs | Foqarzuee o l)
0 0 0 foreinst Freq 0 Beschl-Zeit 1)]Verz6g-Zeit 1
1 0 0 fareinst Freq 1 Beschl-Zeit 1)Verzdg-Zeit 1
0 1 0 Voreinst Freg 2] Beschl-Zeit 2){Verzog-Zeit 2
1 1 0 [Voreinst Freq 3] Beschl-Zeit 2){Verz6g-Zeit 2]
0 [ 1 Vorelnst Freq 4 {Beschl-Zeit 1){Verzbg-Zeit 1
1 0 1 [Voreinst Freq 5] Beschl-Zeit 1)[Verzbg-Zeit 1
0 1 1 joreins! Freq 6] Beschl-Zeit 2}Verzbg-Zeit 2]
1 1 1 foreinst Freq 7] Beschl-Zelt 2)Verzbg-Zeit 2]
@ wenn ein digtaler Elngang auf Beschl. 2 und Verz8g. 2* eingestellt und der Eingang aklivie! ist, Gberstevert dieser Eingang
die Einstellungen dieser Tabelle.
A078 |Tipptrequenz) Jo,0MMaximal ] JorHz 10,0 Hz




Weitere Informationen zu den Parametern finden Sie im PowerFiex 40 Benutzerhandbuch auf CD-ROM.
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|Einsteflung

Nr. IP_arameter Min/Max. Anzeige/Optionen
A079  |[Beschl/Verzdg] 0,1/600,0 s 01s 100s
A080 {{Dauer DC-Bremse] 0,0/98,9 5 01s 00s
Einstellung 99,9 s = D: ieb
A081  [[Ebene DC-Bremse) 0,0/(FU-Strom A x 1,8} 0,1A . Ax 0,05
A082 |[Wahl DB-Widerst. 0/99 0= ,AUS" 2= KeinSchutz*
1=,Normaler RA Wid." 3-99 = % der Einschaltdauer
A083  |{S-Kurve %] 0100 % 1% . 0% (AUS)
A084  |[Wahl Verstérk] 014 Ei in % der Ecksp 8
Nr aktv, wenn A125 [Momentpertmod) auf O VHz' [0= ViHzWert' e
eingestellt ist. Normalbetrieb i
1=,30,0,VT* 5=,0,0,keinlR*  10=,10,0,CT*
2=,35,0, VT* 6=,0,0 11=,125,CT*
3=,40,0, VT* 7=,250CT* 12=,15,0,CT*
4= 450, VT 8=,5,0,CT* 13=,17,5,CT*
9=,75CT* 14=,200,CT*
A085  [[Startverstark] |0,0/25,0 % 0,1% 125%
) Nur aktiv, wenn A084 [Wahl Verstark] und A125 [M pert.mod.] auf ,0° ei It sind.
A088  ([Knickspannung] |0,0/100.0 % |0.1 % 250%
Nur aktiv, wenn A084 [Wahl Verstark] und A125 mod.) auf 0" el (It sind.
A087 |[Knickfrequenz] |0.0/400.0 Hz |0,1 Hz 15,0 Hz
Nur aktiv, wenn A084 (Wah! Verstark] und A125 | tperf.mod.] auf ,0" eingestellt sind.
A088  |[Maximall ing) 20/Nennspi gV 1VAC Nennsp gV
A089 [[Slvombegrenz 1} 0,1/(FU-Strom A % 1,8) 0,1A Ax 15
A090  |{Uberlast-Modus] 0/2 0 = Keine Reduz* 1= Min Reduz* 0
B 2 = Max Reduz®
A091 |[Taktfrequenz] 2,0116,0 kHz 0,1 kHz 4,0 kHz
A092  |[Fhl Neustartvers) 0/9 1 0
A093  |[Int Neustartvers} 0,0/300,0 s 0,15 . 108
A094  |{Autostart] on 0= ,AUS* 1= Freigabe* 0
A095  ([Riickw deak] [l 0= ,Rick EIN' 1 = Rick AUS* 0
A096  [[Flieg-Start EIN] 01 0= ,AUS* 1= Freigabe* 0
A097 _|[Kompensation] 0/3 0=,AUS" 2 = Mechanisch" 1
1 = Elektrisch* 3 = Beide” )
A098 |[SW- ] 0,0/(FU-Strom A x 2) 01A 0,0 {Aus)
A099 _|[Prozess-Faktor] 0,1/999,9 0.1 30,0
A100 |[Storungsquitt] 072 0 =,Bereit/Inakt* 1 = Fehlermiicks* 0
@ 2 = Puffer Iosch*
A101 [Prog‘r blockiert) 0/9999 0 = Frei 1= Blockiert* 0
A102 |(Testpunkt Wahl] 400/FFFF 1 400
A103 |[Komm.-Datenrate] 0/5 0=,1200* 3=,9600 3
. . 1=,2400° 4=,192K"
-|Der FU muss aus- und wieder eingeschaltet werden, |o _ « - 2
bevor die Anderungen wirksam werden. 2,480 §=.384K
A104 |[Komm.-Knotenadr.] | 1247 1 100
Der FU muss aus- und wieder eingeschaltet werden,
bevor die Anderungen wirksam werden. .
A105 |[MaBn KommVerlust] 0/3 0 = ,Fehler 2 =,Stopp” 0
1 = Auslauf ' 3= Letzte Forts"
A106  |{Komm. 0,1/60,08 01 50
A107  |[Komm.-Format] 0/2 0= ,gﬂ g—gﬁ' 3= m 8-g~2‘
: : . 1= -E-1¢ 4= 82"
Der FU muss aus- und wieder eingeschaltet werden, |, " 0.1 C e (0%
bevor die Anderungen wirksam werden. 2=.RTU8-0-1 §=.RTU802
A108 |{Sprache] 110 1= English 6 = reserviert* 1
2 = Frangais” 7 = Portugues*
3 = Espanol® 8 = reserviert’
4 = Mtalianc® 9 = reserviert"
5 = Deutsch” =
A109 |[Anl.Ausg.-Sollw.] 0,01100,0 % 01% 0,0 %
A110  |[AnigEin 0-10V UG) 0,0/100,0 % 0,1 % 0,0 %
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Weltere Informationen zu den Parametern finden Sie im PowerFlex 40 Benutzerhandbuch auf CD-ROM,

Nr.  |Parameter Min/Max. Anzelge/Optionen Einstellung
A111  [[AnigEIn 0-10V OG] 0,0/100,0 % 0,1% 100,0 %
A112  |[AnlEin 4-20mA UG] 0,0100,0 % 0.1 % 0,0%
A113  |[AnlEin 4-20mA OG) 0,0/100,0 % 01% 1000%
A114  |[SchiupfHz Voll-A] 0,0110,0 Hz 0,1 Hz 20 Hz
A115 I[Prozesszelt Min.) 0,00/99,99 0,01 0,00
A6 |[Prozesszeit Max) 0,00/99,99 0,01 0,00
A117 |{Busreg. Modus] 0/ 0=,AUS" 1 = Freigabe* 1
A118 ][Strombagrenz 2] 0,1/(FU-Strom A'x 1,8) 01A Ax 15
A119 ][Spmngfrequenz] 0/400 Hz 1Hz 0 Hz
A120 |(Sprungfreq-Band] 0,0/30,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
A121  |[Verz. Stérung] 0/5 0=,60 Sekunden* 3=,360 Sekunden” 0

1 =,120 Sekunden® 4= 480 Sekunden*

2 = ,240 Sekunden® § = Fehler AUS"
A122  |[Ven. Anlg.Eing)) 0/6 0=,AUS" 4= Min Freq Ref" 0

1 = ,Fehler (F29)* §=,Max Freq Ref"

2 =,Storp' 6 =,Int Freq Ref*

3= Nult Ref*
A123 |10 V Bipotar akt) on 0 =,Einpol Eing" 1= Zweipol Eing* 0
A124  |[Var. PDM deakt) 0/1 0= Freigabe* 1=,AUS" 0
A125 |[Momentperf.mod.] [Vl 0= VH= 1=,5ens Vector" 1
A126  |[Motornennstrom) 0,1/(FU-Strom A % 2) 0,1A Ni A
A127  |[Autotuning) 02 0 = Bereit/inakt" 2=,Tuning Dreh® 0

1=, Tuning StII*
A128  |[IR-Spgsabfall) 0,0/230,0 V AC 0,1 VAC N gV
A129  {{Magn g) 0,00\ pg.] 0,01 A Nennstrom A
A130 {(PID-Trimm OG] 0,0/400,0 0,1 60,0
A131 {[PID-Trimm UG] 0,0/400,0 0,1 0,0
A132  |[Wah! PID Soliw.) 0/8 0=,PID AUS® 5=,Sollw Timm* 0

1 =,PID-Soltwert" 6=,0-10V, Timm*

2=,0-10V Eing* 7 =,4-20mA, Trim*

3 =,4-20mA Eing* 8 = Komm, Trim*

4= ,COM-Port*
A133  J[PID-Istw.Auswahl] 072 0=,0-10V Eing* 2= ,COM-Port* 0

1 =,4-20mA Eing"
A134  |[PID-Prop.-Verst] 0,00/99,99 0,01 0,01
A135 |(PID-Integ. Zeit) 0,0/999,9 5 0,1 2,0
A136 |[PID-Diff. Rate] 0,00/99,99 (1/s) 0,01 0,00
A137 |[PID-Sollwert] 0,0/100,0 % 01 % 00%
A138  |[PID-Totband] 0,010,0% 0.1 % 0,0 %
A139  }{PID-Voreinst.) 0,0/400,0 Hz 0.1 Hz 0,0Hz
A140- [[Stp. Logik 0-7) 0001/bAFF 4 Ziffern 00F1
A147 Eine Liste der Ziffernoptionen ist dem auf der CD enthaltenen

PowerFlex 40-Benutzerhandbuch zu
ﬁlgg [Stp. Logikzeit 0-7] 0,0/999,9 s 01s 30,0

1

A160  |[EM-BrmsAus-Verz.) 0,01/10,00 s 0,01s 2,00s
A161  |[EM-BrmsEin-Verz.) 0,01/10,008 001s 2,00s
A162 |[WhIMOP-Resetmod.] |0/ 0 = ,Null-MOP-SW* 1= ,MOP-Wrt sp.* 1
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Fehlercodes

v

Um einen Fehler zu 1oschen, die Stopp-Taste driicken, die Stromversorgung aus-
und wieder einschalten, oder A100 [St6rungsquitt] auf 1 oder 2 einstellen.

Nr.  |Fehler Beschreibung

F2  [Miliseingang™ D g Uberprifen, ]

F3 Netzstdrung Eine Uberpriifung auf niedrige i oder Sp. gen durchiihren.

F4  |Untersp m Eine Uberprifung auf niedrige Netzsp oder Sp hungen durchfiihren,

F5 |Uberspannung™® Die Netzleitung auf hohe Lei oder U ande prafen. Uberhoh kann auch
auf generalonschen Motorbetrieb zuruokzufuhren sein. Verzogerungszen verlangem oder opuonale dynamische
Bremse i

F6 |Motor blockiert™ [Beschl—Zeit x] erhohen bazw, die Last verrinﬁem, damit der FU-Ausgangsstrom den mit Parameter A089
(5t A ingert "

F7 Motor berlastet™ D|e Molonast tst 2 hoch Sie muss reduziert werden, sodass der FU-Ausgangsstrom den mit Parameter P33

1 t nicht

F8  |Kuhik Ubertemp(™ Den Kihlkarper auf blockierte oder versch Kihiri Priifen, ob die Umgebungstemperatur
iber 40 °C far IP 30-Installationen (NEMA-Typ 1) bzw. Gber 50 °C fir offene Installationen angestiegen ist.
Lifter prifen.

F12 Hw-0 Progi i priifen, Auf iberméBige falsche DC-Boostei g, 2u hach eingestel

p fiir DC Bremse oder andere Ursachen fiir Uberstrom priifen.
F13  |Erdschluss Den Mator und die externe \ 1g 2u den A ki des FUs auf Erdung uberprufen
F29  {Verl. Anlg.Eing" Ein Analogeingang ist so kenfiguriert, dass bei einem Sig ein Fehler wird. Es ist ein
) Signalverlust aufgetreten.

F33  |Fhif Neustartvers {Fehlerursache beheben und manuell quittieren. e

F38  |Erd PhU g zwischen FU und Motor {iberpriifen. Motor auf Erdschluss in einer Phase priifen.

F39 |Erdschiuss PhV FU wenn Fehler nicht behoben werden kann.

F40  |Erdschluss Ph W . i

F41 K hluss UV Motor und Verdrahtung der FU K auf Kurzschluss prafen.

F42  |Kurzschiuss UW FU auswechseln, wenn Fehler nicht behoben werden kann.

F43  |Kurzschluss VW

F48  |ParamWerkseinst. Der FU hat den Befeh! erhatten, Standardwerte in den EEPROM zu schreiben. Fehler qumleren oder FU aus- und
wieder einschalten. FU-Parameter nach Bedarf p

F63 |Sw-Ub {0 L gen und Einstellung des P AQ98 [SW- Uberpri

64 [FU-Uberlast Last verringern oder Beschl-Zelt verl ]

F70  |Lei inhei Stromzufuhr aus- und wieder ei FU hseln, wenn Fehler nicht behoben werden kann.

F71 Adpt.Ntzw.-Verl. Im ist ein Fehler aufgetreten.

F80  |Autotune-Fehler Die ing-Funktion wurde durch den Benutzer abgebrochen oder ist |l

F81  |Komm.-Verust Fafls der Adapter mcht absichtlich getrennt wurde, die Verdrahtung um Anschluss pmfen Nach Bedari

Adapter oder volistd FU p Ein

Adapter wurde absmhtllch getrennt. Mit A105 [Mafin KornmVerlust] ausschalten. .

F100 |Param-Pri )l

F122 |E/A-Kartenfehler . |Stromzufutr aus- und wieder einschalten. FU auswechseln, wenn Fehler nicht behoben werden kann.

(1}

Auto-Reset/Betriebsfehler. Mit den Parametern A092 und A093 konfigurieren.
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FU-Abmessungen
PowerFlex 40-BaugréBe ~ Nennwerte sind in KW angegeben

Baugréfie |120V AC - 1 Phase |240V AC -1Phase |240 VAC-3Phasen [480V AC -3 Phasen |600 V AC - 3-Phasen
8 04 04 0,4 22 0,4 22 0,75 40
i s wov oo
c 22 55 55 10 55 10
75 75 75
PowerFlex 40-Frequenzumrichter
— A ¢ Abmessungen sind in mm angegeben.
f———0—| | Gewicht ist in kg angegeben.
LY o T3 o — .
T m .
odobo ” F g Versand
Q00 J Ea 8 lc o [ I [gewiont
EB . HHH{IHHHM [ 8 J100 [180 [136 &7 {168 874 |22
c [130 Jaso [1e0 [116 Joss |- 43
o &1 =l
-l k-5,5, -
Kommunikation, HF-Filter, Optionskit gemas IP30/NEMA 1/UL-Typ 1
o— B —= r-—u719,1 _s-;)‘ov,o o %5
A []) r 40,6 I "2_4;’ ' :
*] B ) 2222
L 258 2 22 ——
Il O QOO0
| =[O0t 2290
109,9 o a% ¢
ALY
S éOb 73 000%)06% ma2
et (Bl N, [
m]m]ﬂm]uﬂ T[Q?_'rLQO IT l 11 Q] 3]
— & Baugréfe B - 22-JBAB BaugréfBe C - 22-JBAC
1 NS je—— 1087
9 I Y
L— 69,2 @ 285
457
1 .2321 " Nl @ 22
v e OO
< |Option BaugrdBe Bl Baugrdfe C
A |Komm.-Abdeckung |25 25 O O O
B |EMV-Netzfiter 50 60 w4 1798
C |EMV-Netzfiter 229 309 O O_ ! O s
D [IP3ONEMA 1UL-Typ 1|33 60 —st,a N
; A
e = | (TN D e
a0l &Y
I:l n%?u T J - %é ’ 1T

{zum Gebrauch mit der Komm.-Abdeckung)
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- Quide de mise en route

Variateur de vitesse c.a.
PowerFlex 40
FRN 2.xx

Ce guide de mise en route résume les étapes de base nécessaires  I'installation,
la mise en service et la programmation du variateur de vitesse c.a. PowerFlex 40.
Les informations fournies ne remplacent pas le manuel utilisateur'et
s’adressent uniquement au personnel qualifié pour la maintenance des
variateurs.

Pour obtenir les informations détaillées sur le PowerFlex 40 dont les instructions
relatives A la CEM, les remarques sur les applications et les précautions associées,
reportez-vous 2 la publication 22B-UMO0I..., Manuel utilisateur du

PowerFlex 40, disponible sur le CD fourni avec le variateur ou sur le site
Internet www.ab.com/manuals/dr.

Précautions générales

ATTENTION : le variateur contient des condensateurs a haute tension dont le
déchargement prend un certain temps apres la coupure de 1’alimentation secteur.
Avant d’intervenir sur le variateur, verrouillez 1’isolation entre le secteur et les
entrées d’alimentation [R, S, T (L1, L2, L3)]. Attendez trois minutes que les
condensateurs se déchargent et atteignent des niveaux de tension non dangereux.
L’inobservation de cette procédure peut engendrer des blessures graves ou
mortelles. . :

Des voyants éteints n’indiquent pas que les condensateurs se sont déchargés et
ont atteint des niveaux de tension non dangereux.

ATTENTION : une détérioration de I’équipement et/ou des blessures peuvent
survenir si le paramétre A092 [Essai Démar Auto] ou A094 [Démarr. Mise S/T]
est utilisé dans une application inappropriée. Ne pas utiliser cette fonction sans
avoir pris en considération les lois locales, nationales et internationales, de
méme que les normes, les réglementations ou les recommandations de
I’industrie. oo . .

ATTENTION : seul un personnel qualifié, familiarisé avec les variateurs c.a. et
les équipements associés, doit concevoir ou procéder a Iinstallation, la mise en
service et la maintenance du systeme. L’inobservation de ces régles peut
entrainer des blessures et/ou des dégats matériels.

ATTENTION : ce variateur contient des composants et des sous-ensembles
sensibles aux décharges électrostatiques (ESD). Des précautions de controle

de 1’ électricité statique sont requises lors de I’installation, du test, dela
maintenance ou de Ia réparation de cet appareil. Les composants risquent d’étre
détériorés si les procédures de contrdle des décharges €électrostatiques ne sont
pas respectées. Si vous n’étes pas familiarisé avec ces procédures, reportez-vous
3 la documentation 8000-4.5.2, « Guarding Against Electrostatic Damage » ou
tout autre manuel traitant de la protection contre les décharges électrostatiques.

ATTENTION : un variateur incorrectement utilisé ou installé risque de
détériorer les composants ou de réduire la durée de vie du produit. Des erreurs
de cablage ou d’application, telles qu’un moteur sous dimensionné, une
alimentation c.a. incorrecte ou inadaptée ou des températures ambiantes
excessives peuvent provoquer un dysfonctionnement du systeme.
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Instructions de montage

¢ Montez le variateur verticalement sur une surface plate, verticale et plane.

Taille Tailledesvis ~ |Coupledeserrage  *  |Rail DIN
B M4 (n° 8-32) 1,56-1,96 Nm (14-17 Ib-in.) 35mm
C M5 (n° 10-24)  |2,45-2,94 Nm (22-26 Ib-in.) -

* Protégez le ventilateur de la poussiére ou des copeaux métalliques.
¢ Ne pas exposer 2 un milieu corrosif.
* Protéger de I’humidité et des rayons directs du soleil.

Dégagements minimum pour le montage

Voir les dimensions de montage page 16. 25 mm
%P ’! H (1 o in)
‘ 120 mm
S 4.7in.)
Option de montage A
Pas d'espace nécessaire odobo
entre les variateurs. @6 oQ
R d
Option de montage B Powerflex
| ]
4 120mm
) ¥ (47in)
[—=—l. [F—
Températures ambiantes de fonctionnement
Température ambiante Type de coffret Dégagements minimum pour
Minimum Maximum le montage
40°C (104°F) IP 20/Type ouvert Utilisez 'option de montage A
-10°C (14 °F) IP 30/NEMA 1/UL Type 11V Utilisez Poption de montage B
50°C (122 °F) |IP 20/Type ouvert - Utilisez l'option de montage B

() Cette classification nécessite Iinstallation du kit d'option PowerFlex 40 IP 30/NEMA 1/UL Type 1.
Critéres généraux de mise a la terre

Important : retirez le cavalier de mise & la terre du MOV sile
variateur est installé sur un systéme de distribution sans terre.

Serrez la vis aprés avoir retiré le cavalier.

: odobo o
Emplacement RiL1 o ur
S2 So0 VT2
du cavalier s @ b WIT3 m

ConformitéACE.

Reportez-vous au Manuel utilisateur du PowerFlex 40 inclus dans le CD fourni
avec le variateur pour connaitre les détails permettant de se conformer aux
Directives Basse Tension et Compatibilité Electromagnétique (CEM).
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Spécifications, fusibles et disjoncteurs

- - -

Caractéristiques ales des variateurs
. e b ot | dantre 15 | Protecton du ciruit de dérivation m:rsmmn
v Plage de L Protections - 1P 20 ouvert
wevy (A tensions - ’ KA \A | Fusibles | moteur 140M? | Contacteurs | (watts)
" Entrée monophasée 100-120 V ¢.a. (+ 10 %) - sortie triphasée 0-230 V )
22B-V2P3N104 04 (05 23 90-132 1,15 180 15 140M-C2E-C16 | 100-C12 30
22B-VSPON104 0,75(1,0) 50 90-132 245 (203 35 140M-DBE-C20 [100-C23 ~ |56
22B-V6PON104 1,1(1,5) 6,0 90132 - {30 |240° |40 140M-F8E-C32 ~ | 100-C37 70 .
Entrée monophasée 200-240 V c.a. (= 10 %) - sortie triphasée 0-230 V ]
22B-A2P3N104 0,4(0.5) 23 180-264 1,15 60 10 140M-C2E-B63  [100-CO9 |30
22B-ASPON104 0,75 (1,0} 50 | 180-264 245 120 20 140M-C2E-C16 - | 100-C12 85 -
22B-ABPON104 1,5(2,0) 8,0 180-264 4,0 18,0 30 140M-DBE-C20 | 100-C23 80
22B-A012N104 2,2(3,0) 12,0 180-264 55 25,0 40 140M-FBE-C32 | 100-C37. 110
Entrée triphasée 200-240 V c.a. (¢ 10 %) - sortie triphasée 0-230 V )
22B-82P3N104 0,4 (0,5) 23 180-264 1,15 125 6 140M-C2€-B40 | 100-CO7 30
22B-B5PON104 0,75(1.0) 50 180-264 245 |57 110 140M-C2E-C10 | 100-C0% 55
22B-B8PON104 150 |80 180-264 40 195 |15 140M-C2E-C16 | 100-C12 80
228-B012N104 22(30) 12,0 180-264 55 155 25 140M-C2E-C16 | 100-C23 115
22B-BO17N104 37{(50) 175 180-264 86 (210 35 140M-F8E-C25 | 100-C23 165
22B-8024N104 55(7.9) 24,0 180-264 18 | 261 40 140M-F8E-C32 | 100-C37 228
22B-BO33N104 7,5(10,0) 33,0 180-264 163 346 |60 140M-GBE-C45 | 100-C60 290
Entrée triphasée 380-480 V c.a. (+ 10 %) - sortie triphasée 0-460 V
208-DIPAN104  [04(0.5) 1,4 342528  [14 |18 3 140M-C2E-B25 | 100-CO7 |30
20B-D2P3N104  [075(1,0) |23 342628 (23 |32 6 140M-C2E-B40 | 100-CO7 |40
22B-D4PON104 1,5(2.0) 4,0 342-528 40. (57 10 140M-C2E-B63 | 100-C09 . (60
22B-D6PON104 [ 2,2(3,0) 6,0 342508 (58 (75 |15 140M-C2E-C10 | 100-C09° |90
22B-DO1ON104 | 4,0(5,0) 105 342528 |103 [130 |20 140M-C2E-C16 | 100-C23 150
22B-DO12N104 55(7.5) 12,0 342-528 1.8 1142 25 140M-DBE-C20 | 100-C23 160
228-DO17N104 7,5{10,0) 17,0 342-528 168 | 184 30 140M-DBE-C20 | 100-C23 200
20B-D024N104 | 11,0(150) |240  }342-528 (234 260 |50 140M-FBE-C32 | 100-C43 285
Entrée triphasée 460-600 V c.a. (x 10 %) — sortie triphasée 0-575 V B
20B-EIP7NIO4  075(10) |17 414660 (21 123 6 140M-C2E-B25 [ 100-C08 |40
208-E3PON104 | 15(2,0) 3,0 414660 365 |38 6 140M-C2E-B40 | 100-C09 |60
20B-E4P2N104  [22(30) 42 414660 |52 |53 10 140M-C2E-B63 1100-C09 |90
22B-E6PEN104  [4,0(5.0) 66 414660 |81 |83 15 140M-C2E-C10 | 100-C09 150
22B-E9PIN104 5,5(7.5) 9,9 414-660 121 {112 20 140M-C2E-C16 | 100-C16 160
22B-EO12N104  [75(100) |122  |414-660 [149 [137 |25 140M-C2E-C16 [ 100-C23 200 -
20BEOIONT04  [11,0(150) 190  |414-660 231 |24 40 140M-DBE-C25 [ 100-C30  |285

() Des variateurs 200-240 V c.a. monophasés sont aussi disponibles avec un filtre CEM intégré. Dans ce cas,
le suffixe de la référence est N114 au lieu de N104.

) Reportez-vous & Ia publication 140M-SG001..., Bulletin 140M Motor Protectors Selection Guide, pour déterminer
a taille et la capacité de coupure nécessaire a votre application.
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Valeurs'nominales Entrée/Sortie : Agréments [ s
Fréquence de sortie : 0-400 Hz (programmable) @uwzsc °@CSA 22 0

= =

975 9% (o EMC Directiva 83/338
Rendement : 97,5 % {typique) c € T Ve So178, EN 60204
EMC: EN 61800-3; EN 50081-1, EN 500822

Entrées TOR de commande

(intensité d’entrée = 6 mA) Entrées analogiques de commande

Mods SRC (PNP) : Mode SNK (NPN) : Analogique 4-20 mA : impédarice d'entrée 250 ohms
18-24 V=0l 0-6 V=0ON Analogique 0-10 V c.c. : impédance d'entrée 100 kohms
0-6V = OFF 18-24 V= OFF Potentiométre externe : 1-10 kohms, 2 watts minimum

Sortie de commande )
Sortle programmable (relais forme C) Sorties opto Sorties analogiques (10 bits)
Charge résistive : 3,0 A sous 30V c.c., 3 0 A sous 240V ca. 30Vc.c., 50 mA 0-10'V, 1 kohm mini.

Charge inductive : 0,5 A sous 30V c.c., . A sous 240V ca. Non-inductit 4-20 mA, 525 ohms maxi.
Fusibles et disjoncteurs

p/pe de lusible recommandé : UL Classe J, CC, T ou Type BS88 ; 600 V (550 V) ou équivalent.
Isj dés : disj HMCP ou équival

Fonctionnalités de protection

Protection moleur : protection contre les surcharges | 2A-150% pendant 60 s, 200 % pendant 3 s (fournit une protection de dasse 10)
Surlntensité : limite matériel 200 %, défaut | 300 %

Surtension : Entrée 100120 V c.a. - Le déclenchement se prodult pour une fension de bus de 405 V ¢.c. (équivalent & une tension dientrée de 150V c.a,
Entrée 200-240 V c.a. - Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 405 V c.c. (quivalent 4 une tension dentrée de 200V c.a
Entrée 380-460 V c.a. - La déclenchement se produit pour une tension de bus de 810 V c.c. (équivalent & une tension dentrée de 575V c.a.
Entrée 460-600 V c.a. - Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 1005 V c.c. (équivalent & une tension dentrée de 741 V ¢

Sous fension : - Entrée 100-120 V c.a. - Le déclenchement se produt pour une tenslon de bus de 210 V c.c. (équivalent & une tension dentrée de 75V ca)
Entrée 200-240 V c.a. - Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 210 V c.c. {équivalent & une tension dentrée de 150V c.a)
Entrée 380-480 V c.a. - Le déclenchement se produit pour une tension de bus de 390 V c.c. (6quivalent & une tension dentrée de 275V c.a)
Entrée 460-600 V c.a. - i P042 = 3 « Tens Elevée », le dédlenchement se produit pour une tension de bus de 487 V c.c.
Memaunetensiond'enuéedewna);

=2 « Tens Faible », le déclenchement se produit pour une tension de bus de 390 V c.c.
A une tension dentrée de 275V c.a).

Tenue de la commande aux micros-coupures ; la tenue minimum aux microcoupures est de 0,5 s - valeur typique 2 5

Tenue aux microcoupures d'alimentation : 100 ms
Freinage dynamique

|

IGBT interne de freinage Inclus pour toutes les pui Pour itre les i ions d dela
feporlez-vous & 'annexe B du Manuel utifisateur du PowerFlex 40, disponible sur le CD.

de freinage,
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~ Cablage de puissance

Section du cablage d'alimentation

Conducteur de cuivre
recommandé

Non blindé 600 V, 75 °C (167 °F) THHN/THWN

Isolation 0,4 mm, site sec

Anixter OLF-7xxxxx,
Blindé 600 V, 75 °C ou 90 °C (167 °F ou 194 °F) RHH/RHW-2 Belden 29501-29507 ou
équivalent.
! . - Anixter 7V-7xxxx-3G
Blindé, pour chemin de cable 600 V, 75 °C ou 90 °C
(167 °F ou 194 °F) RHH/RHW-2 23&:’2@’;3"‘30’3’*00 o

Bornier de puissance

Taille B
RAL1, S/L2, T3 U1, VT2 WiT3

RIAAAA
S]

Taille C

® o

DC- DC+ BR+ BR- ® DC- DC+ BR+ BR-
- Bornier Description N

RIL1, S/L2 Entrée monophasée

R/L1, SA2, T/L3  |Entrée triphasée

um Vers U/T1 moteur Permutez deux

_ = conducteurs moteur

vm2 Vers VT2 moteur = . quelconque pour modifier

WIT3 Vers W/T3 moteur le sens de rotation avant.
Connexion de la self de bus c.c. (variateurs de taille C seulement).

; Le variateur de taille C est livré avec un cavalier entre les bornes P2

P, P1 et P1. Retirez ce cavalier seulement quand une self de bus c.c. doit w
&tre connectée. Le variateur ne se mettra pas sous tension si un
cavalier ou une seff n'est pas connecté.

DC+, DC- Connexion du bus c.c. )

BR+, BR- Connexion de la résistance de freinage

&) Terre de sécurité - PE

(‘) Important : les vis des bornes peuvent se desserrer pendant le transport. Vérifiez que toutes les
vis des bornes sont serrées avec le couple recommandé avant de mettre le variateur sous tension.

Spécification du bornier de puissance

Taille | Section maxi. du conducteur @) | Section mini. du conducteur @ |Couple
B |53mm?(10 AWG) 1,3 mm? (16 AWG) 1,7-2,2 Nm (16-19 Ib.-in)
C |84mm?(8AWG) 1,3 mm2 (16 AWG) 2,0-3,7 Nm (26-33 Ib.-in)

@) Sections maximum/minimum que le bornier accepte - Ce ne sont pas des recommandations.
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Conditionnement de I'alimentation

Conditionnement de I'entrée d’alimentation Action corrective

Basse impédance de ligne (réactance de ligne inférieure 2 1%) |« Instaliez une sef de ligne("

¢ ou un transformateur d'isolement

o ou une self de bus, seulement sur
les variateurs 5,5-11 kW (7,5-15 CV)

Ligne possédant des condensateurs de correction du Installez une self de ligne
facteur de puissance o ou un transformateur d'isolement

Ligne ayant de fréquentes coupures d'alimentation

Transformateur d'alimentation supérieur & 120 kVA

Li%ne ax/ant des surtensions transitoires supérieures
46000V (

foudre)
Tension entre phase et terre supérieure & 125 % de la o Retirez le cavalier de mise & la terre
tension entre phases du MOV
, * ouinstallez, si nécessaire, un
Systémes de distribution sans terre : transformateur d'isolement dont le

secondaire est mis a la terre.
Configuration triangle 240 V * Installez une self de ligne

) Pour connaitre les informations de commande des accessoires, reportez-vous a I'annexe B du
Manuel utilisateur du PowerFlex 40, disponible sur le CD.

Recommandations de cablage des E/S®

Type(s) de conducteur | Description Valeur nominale
minimum d'isolation

Belden 8760/9460 08 mm2(18AWG), paire torsadée, 100 % blindée

(ou équiv.) avec drain, ggq(\:’
Belden 8770 0,8 mm2(18AWG), 3 cond., blindé uniquement (140 °F)
(ou équivalent) pour le pot. ext.

@ i les fils sont courts et enfermés & lintérieur d'une armoire n‘ayant pas de composants sensibles,
I'utilisation de fil blindé n'est pas indispensable, mais toujours préférable.

Spécifications du bornier d’E/S

Taille | Section maxi. du conducteur (* | Section mini. du conducteur ) | Couple
BetC|1,3 mm? (16 AWG) 0,13 mm?2 (26 AWG) 0,5-0,8 Nm (4,4-7 ib-in.)

® Sections maximum/minimum tolérées par le bornier - il ne s'agit pas des recommandations.

Pour connaitre les longueurs maximales recommandées pour les cibles
d’alimentation et de commande, reportez-vous au Manuel utilisateur du
PowerFlex 40, disponible sur le CD.
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Bornler de commande

Schema fonctlonnel du cablage de commande

Relais N.O.
Commun relais

Relais N.F.

Valider cavaliers

@)

& — _Hol
.

’ Cﬁblagle SRC
a4 (1) typique
Areét . P
@
Démarage/Marche avagt o]

Direction/Marche Arr.
e o~ o0

Commun TOR

Céblage SNC
typique

Entrée Dig 1 — o]
Entrée Dig 2 ol
Entrée Dig 3 o

Entrée Dig 4 /o—l
Commun Opto

+24Vec.

+0Vee.
Entrée 0-10V
ou+10'V)

Commun

i 010V 4—

01 02.03 04 05 06 07 08 09

ENBl=>

] y
-i' Entrée 4-20 mA Le potentiométre
R1 | [t - — ——— |doitétrede
- ,’ Sortie analogique ;J& rmms o
ool : i Sortie opto 1 Commun o
R3 TR B B 2 24v
i | 1A || Sortie opto 2
I
L m 1
'! F : non-inductif ‘ 19 Blindage RS485 (DSI)
H . :
- - : 777
* Séfection sortie ana!ognque i Valider cavaliers

(ICIOIOIOIOIOIOI0]

- 1
30Vee. [125Veal240Vea. o
Résistif | 30A | 30A | 30A
Inductif | 05A | 05A | 05A

() Important : la borne 01 des E/S est toujours

une entrée d'arrét en roue libre, sauf quand P036
[Source Démarrage} est réglé pour la commande
« 3fils ». En commande 3 fils, a borne 01 des E/S
est controlée par P037 [Mode Arét). Toutes les
autres sources d'arrét sont contrblées par PO37

{Mode Arrét].

16 17 18 1
d

dbdﬁ 13 14 15

RS485

(DSl

P036 [Source Démarrage) Arrét Arrét bome 03 des E/S
Clavier Selon P037 Roue libre -
3Fils Selon P037 Selon PO37
2Fils Selon P037 Roue libre
Port RS485 Selon PO37 Roue libre

Important : le variateur est livré avec un cavalier installé entre les bornes 01 et 11 du bornier des E/S. Retirez ce
cavalier quand vous utilisez la borne 01 des E/S comme entrée d’arrét ou de validation.

@ Commande deusx fils représentée. Pour la commande 3 fils utilisez une entrée impulsionnelle

L
o sur la borne

02 des E/S pour commander un démarrage. Utilisez une entrée a encliquetage oo sur la borne 03 des E/S
pour modifier le sens de rotation.

© Quand vous utilisez une sortie opto avec une charge inductive telle qu'un relais, installez une diode de protection
en paralléle sur le relais comme indiqué, pour éviter d'endommager la sortie.

) Quand le cavalier ENBL est reliré, la borne 01 des E/S agira toujours en tant que validation cablée, provoguant un
arrét en roue libre. Pour plus d'informations reportez-vous au manuet utilisateur du PowerFlex 40, disponible sur le CD.

.
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Désignations du bornier des E/S de commande

N° |Signal Par défaut Description - | Param.
R1  |RelaisN.O. Défaut Contact normalement ouvert pour relais de sortie. A055
R2 |Commun relals * - Commun pour relais de sortie.
R3 ! Relais N.F. Défaut Contact normalement fermé pour relais de sortie. AQS5
Micro-interrupteur de 0-10V Régle la sortie analogique pour la tension ou le courant. Le réglage doit
sélection de la sortie correspondre & celui de A0B5 {Sé! Sort Ana).
analogique
Micro-interrupteur Source (PNP) Le réglage du micro-interrupteur permet de cAbler les entrées en NPN
NPN/PNP ou en PNP.
01 Amet®M Rous libre Le cavalier installé en usine ou une entrée normalement | P036 (M
fermée doit tre présent pour que le variateur puisse
‘| démarrer.
02 | Démarrage/Marche | Inactif Par défaut, la commande provient du clavier intégré. Pour | P036, P037
avant désactiver fa marche arridre, voir A095 {Désact. Arrigre].
03 | Direction/Marche Arr. { Inactit : P036, P037,
A095
04 | Commun TOR - Pour les entrées TOR. Isolation électronique entre les entrées
TOR et les E/S analogiques et les sorties opto.
05 |Entrée Dig 1 Fréq Présél Programmé par A051 [Sél Entr Dig 1). A0S51
06 [Entrée Dig2 Fréq Présél Programmé par A052 [Sél Entr Dig 2}. A052
07 |Entrée Dig3 Local Programmé par A053 [Sé! Entr Dig 3). AQ53
08 |[EntréeDig4 A-Coups Avnt Programmé par A054 Sél Entr Dig 4]. . A054
09 | Commun Opto - Pour les sorties opto-couplées Isofation électronique entre les
sorties opto et les E/S analogiques et les entrées TOR.
1 |[+24Vee. - * | Référencé au commun TOR.

Alimentation des entrées TOR fournie par le variateur.
Lintensité de sortie maximum est 100 mA.

12 |+10Vee. - Rétérencé au commun analogique. P038
Alimentation fournie par le variateur pour le potentiométre
externe 0-10 V.

Lintensité de sortie maximum est 15 mA.

13 |Entrde x10V @ Inactit Pour I'entrée d'alimentation externe 0-10 V (unipolaire) P038,
ou 10 V {bipolaire) (impédance d'entrée =100 kohms) A051-A054,
ou le curseur du potentiométre. A123, A132
14 [Commun analogique |- Pour 'entrée 0-10 V ou 4-20 mA. Isolation électronique entre
les entrées et les sorties analogiques et les E/S TOR et les
sorties opto.
15 |Entrée4-20mA® | inacti Pour une entrée d'alimentation externe 4-20 mA P038,
(impédance d'entrée = 250 ohms). AQ51-A054,
Al132
16 | Sortie analogique SrtFréq 0-10 La sortie analogique par défaut est 0-10 V. Pour convertir en | A0B5, A066

valeur de courant, commutez le micro-interrupteur de

sélection de la sortie analogique sur fe choix 0-20 mA.

Programmez avec AOB5 [Sél Sort Ana}. La valeur

analogique maxi. peut étre mise & 'échelle & 'aide de

A066 [Sortie Ana Haute].

Charge maximum:  4-20 mA = 525 ohms (10,5 V)
0-10 V = 1 kohm (10 mA)

17 | Sortie opto 1 Mot en Mrche Programmez avec A058 [Sél Sort Opto 1]. AQ58, A059,
A4 -

18 | Sortie opto 2 FrégAtteinte Programmez avec A0B1 [Sél Sort Opto 2]. AQ61, A062,
A064

19 |Blindage RS485 (DSI)

La borne doit &tre refie 2 la terre de sécurité — PE quand on
utilise le port de communication RS485 (DSI).

) Voir les notes de pied (1) et (4) en page 7.

@ Les entrées 0-10 V et 4-20 mA sont des voies d'entrée distinctes qui peuvent étre connectées simultanément.
Les entrées peuvent étre utilisées indépendamment pour la commande de vitesse ou conjointement forsqu'on
fonctionne en mode PID.
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(N N A

Préparation de la mise en service du variateur

ATTENTION : pour procéder & la mise en service du variateur, vous devez

le mettre sous tension. Certaines des tensions présentes sont au potentiel de
I’alimentation. Pour éviter tout risque d’électrocution ou de dégit matériel, la
procédure suivante doit &tre exécutée uniquement par un personnel qualifié.
Vous devez lire attentivement et comprendre la procédure avant de commencer.
Si un événement ne se produit pas pendant I’exécution de ‘cette procédure, ne
continuez pas. Retirez toutes les alimentations y compris les tensions de
commande fournies par "utilisateur. Des tensions utilisateur peuvent étre
présentes méme si le variateur n’est pas alimenté par la source c.a. principale.
Corrigez le dysfonctionnement avant de continuer.

Avant de mettre le variateur sous tension '

1. Assurez-vous que toutes les entrées sont correctement connectées aux bornes
correspondantes.

2. Vérifiez sur le sectionneur que la tension d’alimentation c.a. est dans les
tolérances de la valeur nominale du variateur.

3. Vérifiez que toute alimentation de commande TOR est a 24 volts.

4. Vérifiez que le réglage du micro-interrupteur NPN/PNP correspond a votre
systeme de ciblage de commande. Pour I’emplacement, voir page 7.

Important : le systtme de commande par défaut est PNP. La borne Arrét est
cablée (bornes 01 et 11 des E/S) pour autoriser le démarrage a partir
du clavier. Si le syst¢éme de commande est modifié en NPN, le
cavalier reliant les bornes 01 et 11 des E/S doit étre retiré et installé
entre les bornes 01 et 04. '

5. Vérifiez que ’entrée Arrét est présente, sinon le variateur ne pourra pas
démarrer.

Important : si la borne 01 des E/S est utilisée comme entrée d’arrét, le cavalier
reliant les bornes 01 et 11 doit étre retiré.

Mise sous tension du variateur

6. Appliquez I’alimentation c.a. et les tensions de commande au variateur.

7. Familiarisez-vous avec les fonctionnalités du clavier intégré (voir page
suivante) avant de régler tout paramétre du groupe de programmation.

Commandes Démarrage, Arrét, Sens et Vitesse

Les valeurs par défaut des paramétres permettent la commande du variateur a
partir du clavier intégré. Aucune programmation n’est nécessaire pour démarrer,
arréter, modifier le sens de rotation et contrdler la vitesse a partir du clavier
intégré.

Important : pour désaclivér la marche arriére, voir Ad95 [Désact. Arriere].

Si un défaut apparait a la mise sous tension, reportez-vous 2 la page 17 pour
I’explication du code de défaut. Pour des informations détaillées sur le
dépannage, reportez-vous au Manuel utilisateur du PowerFlex 40, disponible
sur le CD fourni avec le variateur.
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Clavier intégré

00

2]

3]

ol P N | Ripemie Groupe affichage (lecture seule)
REY « I_] / |- verrz d Affiche les oonditio‘ps‘de fonctionnement du variateur
PROGRAM FAULT \\
Groupe de programmation de base
6 O @ 0] Regroupe les fonctions programmables les plus
couramment utilisées.
O®
Groupe de programmation évoluée
o o ’ l @ Rassemble le reste des fonctions programmables.

Menu Description

indlcateur de défaut

Liste des codes correspondant & des conditions de

dg:aut spécifiques. S'affiche uniquement en cas de
faut.

M| |00

Cette touche est toujours active.
Contrélée par le paramétre P037.

'N° |DEL Etat DEL Description
(1] Etat Marche/Sens | Rouge fixe Indique que le variateur fonctionne et commande le sens de rotation
du moteur.
Rouge clignotant | Le variateur a regu 'ordre de changer le sens de rotation. Indique le
sens de rotation rée! du moteur pendant la décélération jusqu'a zéro.
2} Afficheur Rouge fixe Indique un numéro de paramétre, une valeur de paramétre ou un code
alphanumérique de défaut.
Rouge clignotant | Un seu! chiffre cl:?notant indique que ce chiffre peut étre modifié.
Le clignotement de tous les chiffres indique une condition de défaut.
(3] Unités affichées | Rouge fixe Indique les unités de la valeur du paramétre affiché.
(4] Etat Programmation| Rouge fixe Indique que la valeur du paramétre peut étre modifide.
(5] Etat Défaut Rouge clignotant | Indique que le variateur est en défaut. )
(6] Etat Potentiometre | Vert fixe Indique que le potentiométre du clavier intégré est actif.
(7 Etat Touche Vert fixe Indique que la touche Démarrage du clavier intégré est active.
Démarrage La touche Inversion est également active saut si elle est désactivée
par AD95 [Désact. Arriére)].
N°® |Touche Nom Description )
Echappement | Recule d'une étape dans le menu de programmation.
0 Annule la modification d'une valeur de paramétre et quitte le mode
Programmation.
Sélection Avance d'une étape dans le menu de programmation.
Sélectionne un chiffre quand on affiche une valeur de paramétre.
Fleche Haut Parcourent les groupes et les paramétres.
@ @ Fléche Bas Augmente/diminue la valeur d'un chiffre clignotant.
Entrée Avance d'une étape dans le menu de programmation.
@ Sauvegarde la modification d'une valeur de paramétre.
=3 Potentiométre | Sert & contrdler fa vitesse du variateur. Létat par défaut est actif.
o Contrdlé par le paramétre P038.
R %
Marche Sert & mettre le variateur en marche. L'état par défaut est actif.
® Contrdlée par le paramétre P036.
Arriere Sert & inverser le sens de rotation commandé par le variateur.
@ Létat par défaut est actif.
Controlée par les parameétres PO36 et AQ95.
Arrét Sert & arréter le variateur ou effacer un défaut.
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Affichage et modification des parametres
Le dernier parametre du groupe Affichage sélectionné par 'utilisateur est mémorisé quand
Pafimentation est coupée, il est affiché par défaut lorsque que F'alimentation est rétablie.

Lexemple qui suit montre les fonctions de base du claviet intégré et de lafficheur. Il fournit les.
instructions de navigation de base et montre comment programmer le premier paramétre du groupe

Programmation.

Etape . Touche(s) Exemples d'affichage

1. Ala mise sous tension, le dernier numéro de '
paramétre du groupe Affichage sélectionné par nnr i
Putilisateur s'affiche briévement en clignotant. Puis ) L), L) o vermz
Pécran affiche par défaut la valeur actuelle de ce PROGRAM _ FAULT
paramétre (I'exemple montre la valeur de d001 [Fréq
Sortie] avec le variateur arrété).

2. Appuyez une fois sur Esc pour afficher le numéro du L
paramétre du groupe Affichage qui apparait & la mise 111 e vours
sous tension. Le numéro du parameétre se met a 0o o HERTZ
clignoter. -7

PROGRAM FAULT
O

3. Appuyez de nouveau sur Esc pour entrer dans le s "
menu de groupe. La lettre du menu de groupe se met nnrn oY
a clignoter. L)L Howesm

4. Appuyez sur Fléche Haut ou Fléche Bas pour - - PROGRAM  FAULT
parcourir le menu de groupe (d, P et A). ou @

5. Appuyez sur Enter ou Sel pour entrer dans un groupe. Y
Le chiffre de droite du dernier paramétre affiché dans @ou P f q J|3ours
ce grope se met & clignoter. Lo owem

6. Appuyez sur Fleche Haut ou Flache Bas pour faire PROGRAM  FAULT '
défiler les paramétres de ce groupe. @ ou @

7. Appuyez sur Enter ou Sel pour voir la valeur d'un
paramétre. Si vous ne voulez pas modifier la valeur, ou ’3 )]s vous
appuyer sur Esc pour retourner au numéro du . I_J | overrz
paramétre. PROGRAM  FAULT

8. Pour modifier la valeur du paramétre, appuyez sur L
Enter ou Se! pour passer en mode programmation. ou 3 (] o vous
Le chiffre de droite se met & clignoter et le voyant ' : J L)) onernz
Program s'allume si le paramétre peu étre modifié. P R

9. Appuyez sur Fléche Haut ou Fléche Bas pour changer ’
la valeur du paramétre. Si vous le souhaitez, appuyez @ ou @
sur Sel pour vous déplacer de chiffre en chiffre ou de
bit en bit. Le chiffre ou le bit que vous pouvez modifier
se met & clignoter. .

10. Appuyez sur Esc pour annuler une modification. Le
chiffre cesse alors de clignoter, la valeur précédente | (ESS
est rétablie est le voyant Program s'éteint.

Ou
Appuyez sur Enter pour mémoriser la modification. Le [ s vours
chiffre cesse alors de clignoter et le voyant Program @ /j ,3 o AMPS
s'éteint. e L/ |owermz
PROGRAM FAULT
0]

11. Appuyez sur Esc pour retourner a la liste des - A
paramétres. Continuez d'appuyer sur Esc pour quitter In} flovons
le menu de programmation. ' 1 | nerrz

Si le fait d'appuyer sur Esc ne modifie pas l'affichage,
alors d001 [Fréq Sortie] est affiché. Appuyez sur Enter
ou Sel pour entrer dans le menu de groupe.

PROGRAM  FAULT '
O
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Pour plus d'

surles p

le manuel utifisateur du PowerFlex 40 disponible sur le CO.

Parameétres du groupe Affichage

N°  [Paramétre Min/Max. Affichage/Options
d001  |[Fréq Sortie] 0,0/{Fréquence Maxi) 0,1 Hz
d002  {[Fréq C ] 0,0/[Fréq Maxi) 0,1 Hz
d003  ([intensité Sortie] 0,00/ntensité variateur x 2) 0,01 A
d004 |[Tension Sortig] 0/Tension nominale variateur 1V c.a.
d005  |[Tension Bus CC] Dépend du type de variateur |1V c.c.
d006 | [Etat Variateur] 0/1 (1 = Condition vraie) Bitd Bit2 Bit1 Bito
En décélération  En accélération  Avant En marche
d007- |[Code Défaut x) F2iF122 F1
d009
d010  |(Visu. Process] 0,00/9999 0,01 -1
d012  |[Source Commande) 0/9 Bit 1.= Rétérence de vitesse o= 8
(Voir P038 ; 8 = « Fréq A-Coups »)  {Voir P036; 9 = « A-Coups »r
d013  [[Etat Entr Cde} 0/1 {1 = Entrée présente} Bit3d Bit2 - Biti Bito
Tst FrnDynON Entrée Arrét Ent Sens/Arr Ent Mrch/Avt
d014  |[Etat Entr. Digit] 0/1 (1 = Entrée présente) Bit 3 Bit2 Bitt Bit0
. Entrée Dig 4 Entrée Dig 3 Entrée Dig 2 Entrée Dig 1
d015  |{Etat Comm] 0A1 (1 = Condition vraie) Bit3 Bit2 Bit4 Bito
Err DSI Tx Rx
d016 |[Version Logiciel] 1,00/99,99 0,01
d017  |(Type Variateur) 1001/9999 1
d018  |[Temps Fonct Var,) 0/9999 h 1=10h
d019  |(Donnédes Pt Test} O/FFFF 1 Hexadécimal
d020 |[Entr Ana 0-10 V] 0,0100,0 % 0,1 %
d021  |[Entr Ana 4-20 mA} 0,0/100,0 % . 0,1%
d022 |[Puissance Sortie] 0,00/(Puissance Variateur x 2)(0,01 kW
d023  {[Fact Puiss Sort] 0,0/180,0 deg 0,1deg
d024 | [Température Var) 0120°C 1o
d025 _|[Etat Compteur] 019999 1
4026 _|[Etat Temporisat] 0019999 01s
d028 _[Etape Etat Log) o7 1
d029 |[Couram Couple} 0,00/(Intensité variateur x 2) {0,01 A

Mise en service intelligente avec le groupe de paramétres de base

de programmation

Le PowerFlex 40 est congu pour simplifier et optimiser la mise en service. Le groupe Programme
contient les paramétres les plus couramment utilisés.

@ = Arrétez e variateur avant de modifier ce paramtre.

N°  |Paramétre |an/Max. Affichage/Options Par défaut
P031  |[Tens Nom Moteur) lzoﬂ'ension nominale varlateur 1Vea Dépend du type de variateur
@ Réglé & la vateur de la tension nominale Indiquée sur fa plaque
signalétique du moteur.
P032  |{Fréq Nom Moteur] |151400 Hz 1Hz 60 Hz
Réglé & la valeur de la fréquence nominale indiquée sur la
plaque signalétique du motsur.
P033  |[Int Surch Moteur] |0,0l(lnlensité nominale variateur x 2)0,1 A Dépend du type de variateur
Intensité moteur réglée au i
P034  |[Fréq Mini] I0.0MO0,0 Hz 0,1 Hz 0,0 Hz
Définit la fréquence la plus basse qui sera délivrée en
permanence par le variateur.
P035  |{Fréquence Maxi] '0!400 Hz 1Hz 60 Hz
Définit la fréquence la plus élevée qui sera délivrée par le
variateur.
P036  |(Source Démarrage) IOIS 0 = « Clavier »(1 0
Définit e systéme de commands utilisé pour démarrer le ; i g F::: .
variateu. 3= «2F DétNiv»
=« 2FHigVits
) La touche Inversion est également active sau si elle est g o Port Comm
désactivée par A095 [Désact, Arriére]. 6 = « Cde AVNT/ARR »




